Regulator-programer MR210ALS, MR210ALSW

sa programskim vodenjem zadate vrednosti 9 programa sa 12
segmenata i RS485 komunikacijom sa MODBUS RTU protokolom

MR210ALSW

Ulaz za standardni signal 0-20 ili 4-20 mA

Proizvoljno  skaliranje
vrednost fizicke veli¢ine

ulaznog signala na

PID karakteristika za servo regulaciju

Programsko vodenje zadate vrednosti sa 12
linearnih segmenata sa moguénoscu
nastavljanja programa

Digitalni ulazi za RUN i HOLD i dva pomo¢na
ulaza za nadzor komunikacijom

Automatski i ruéni rezim rada

Pamcenje stanja kod nestanka napajanja
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MR210ALSW

Tacnost merenja bolja od 0.2% FSR

Podesivi formati ispisa

Cetiri relejna izlaza

Moguénost memorisanja i izbora 9 razligitih
vremenskih dijagrama

Kontrola HOLD opsega za ceo dijagram ili
posebno za svaku segment

Standardni RS485 MODBUS RTU protokol

Zastita od neovlaséenog podeSavanja






1. Opis prednje plo€e i funkcije tastera

Gorniji displej prikazuje merenu vrednost (izvan podeSavanja) ili ime parametra €ija se vrednost posmatra (u
podeSavanju). Doniji displej prikazuje zadatu vrednost (izvan podeSavanja) ili vrednost parametra (u
podeSavanju). Merena i zadata vrednost su izraZzene u neimenovanim inzenjerskim jedinicama (EU).

LED diode 1, 2, 3 i 4 sijaju kada su uklju¢eni relei RE1, RE2, RE3 i RE4 (respektivno). LED diode R, H, D3 i
D4 sijaju kada su aktivni digitalni ulazi RUN, HOLD, In3 i In4 (respektivho). Led dioda B sija kada je
priviemeno zaustavljeno odvijanje programa usled velikog odstupanja ostvarene i zadate temperature.

Taster "P" Dugim pritiskom na ovaj taster (u trajanju duzem od cca. 1.5 sekundi) ostvaruje se ulazak
u glavni meni (listu). Kratkim pritiskom na ovaj taster ostvaruje se povratak u prethodnu listu ili
napustanje podeSavanja parametra bez memorisanja nove vrednosti.

Taster "M" sluzi za izbor elementa liste ili memorisanje nove vrednosti nekog parametra. Uredaj
reaguje pri otpustanju ovog tastera. Izvan programiranja sluzi za izbor RUCNOG rada.

Tasteri "GORE" i "DOLE" sluze za kretanje po elementima liste ili promenu prikazane vrednosti
prilikom podeSavanja parametra. Kratak pritisak i otpu$tanje nekog od ovih tastera izaziva prelazak
na susedni elemenat liste ili promenu vrednosti parametra za 1. Drzanje tastera pritisnutim duze od
cca. 0.6 sekundi izaziva dalju automatsku promenu.

<[> -]§ -]

2. PodesSavanje zadate vrednosti

Ako se regulator nalazi izvan procesa vodenja (neaktivan RUN ulaz) na donjem displeju se prikazuje ru¢no
zadata vrednost (parametar SP). Tasterima "DOLE" i "GORE" podesiti vrednost na zeljenu. Tri sekunde
posle otpustanja tastera, novoizabrana vrednost ¢e biti automatski memorisana.

3. Izbor programa po kome se vodi proces

Ako se regulator nalazi izvan procesa vodenja (neaktivan RUN ulaz) pritiskom na taster "P" podeSava se
vrednost parametra ProG Cime se vrsi izbor dijagrama po kome ¢&e se obavljati programsko vodenje zadate
vrednosti. Nakon pritiska na taster "P" na gornjem displeju se ispisuje poruka "ProG", a na donjem displeju
vrednost parametra ProG. Tasterima "DOLE" i "GORE" podesiti vrednost na Zeljenu. Tri sekunde posle
otpustanja tastera, novoizabrana vrednost ¢e biti automatski memorisana.

4. Izbor ruéni / automatski rad i upravljanje u ruénom radu

Prebacivanje iz ruénog u automatski rad i obratno vrsi se kratkim pritiskom na taster "M". Prebacivanje je
moguce ako se regulator nalazi izvan procesa vodenja i ako su parametri HAnd = On (vidi paragraf 7.7) i
C.Pid = On (vidi paragraf 7.4).

U ruénom radu je regulaciona petlia raskinuta a upravljanje stanjem izlaznih relea t.j. pozicijom
servomehanizma, vrsi sam operater tasterima "DOLE" za zatvaranje i "GORE" za otvaranje.

Na donjem displeju se prikazuje procentualna pozicija servoa sa slovom "H" (Hand) na krajnjoj levoj cifri.
Tasterima "DOLE" i "GORE" moze se pozicija servoa podesiti na zZeljenu vrednost. Prikazuje se realna ili
procenjena pozicija servoa u zavisnosti od parametra POS (vidi paragraf 7.7).

U ru¢nom rezimu rada kratkim pritiskom na taster "P" pristupa se podesavanju zadate vrednosti (SP).

Po aktiviranju procesa vodenja postavlja se automatski rezim rada i ostaje u atomatskom rezmu i nakon
deaktiviranja procesa vodenja.

5. PodesSavanje parametara

Ulazak u pode8avanje parametara t.j. u glavni meni, ostvaruje se pritiskom na taster "P" duZim od 1.5s.
Parametri su organizovani u liste (menije). Svaki parametar ima svoje ime i vrednost. Ulaskom u
podeSavanje, na gornjem displeju se prikazuje ime prvog parametra u listi, a na donjem displeju njegova
dotadasnja vrednost.

Koristeci tastere "GORE" i "DOLE" kreéemo se po elementima liste dok se na gornjem displeju ne pojavi
ime parametra Ciju vrednost Zelimo da promenimo. Pritiskom na taster "M" ispis imena na gornjem displeju
pocinje da trepée &ime zapodinje postupak menjanja vrednosti.



Vrednost moze biti numeri¢ka ili slovna. Vrednost se menja tasterima "DOLE" i "GORE". Ukoliko Zelite da
se novopodeSena vrednost memoriSe, kratko pritisnite taster "M". Ukoliko Zelite da odustanete od promene
vrednosti, kratko pritisnite taster "P".

Ako u toku nekog duzeg vremena (zavisno od parametra) ne pritisnete nijedan taster, vr$i se automatsko
prekidanje procesa menjanja vrednosti.

Na slici 1, dat je primer podeSavanja vrednosti jednog parametra.
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6. Nivoi pristupa parametrima

Svi podesivi parametri se nalaze u jednoj listi. Koji ¢e se parametri videti u podeSavanju, zavisi od toga sa
kojim je nivoom operater pristupio uredaju. Primena ovih nivoa, skracuje pregledanje dugih lista ali i "sakriva"
vazne parametre od manje upucéenih rukovalaca. Postoji 4 nivoa pristupa parametrima.

Nivo 0 je najnizi nivo i kroz njega se mogu podeSavati samo zadata vrednost (SP) i program (PrOG).

Nivo 1 se ostvaruje uobiajenim ulaskom u podeSavanje, pritiskom na taster "P" duzim od 1.5s (vidi paragraf
5) i za njega nije neophodna nikakva prethodna najava (lozinka).

Za Nivo 2, neophodno je uredaju prethodno saopstiti lozinku. To se vri na sledeci nacin: kod uklju€enja
uredaja na napajanje, uredaj vrsi naizmeni¢no paljenje i gasenje displeja koje traje oko 6 sekundi. Ako se
bilo kada u toku ove pocetne faze rada, pritisne i otpusti taster "P", uredaj je primio lozinku za ulazak u
podeSavanje na Nivou 2. Sam ulazak u podeSavanje moze se od tada nadalje vrsiti na ve¢ opisan,
uobicajeni nacdin pritiskom na taster "P" duzim od 1.5s. Dozvola za pristup parametrima sa nivoa 2 vaZi sve
do prvog isklju€ivanja uredaja sa mreznog napona.

Da bi se omogucio pristup menijima i parametrima sa Nivoa 3 potrebno je taster "M" pritisnuti pre uklju€enja
uredaja na mrezni napon i drzati do pocetka "fleSovanja", a onda otpustiti. Zatim se u toku rada uredaja,
menijima i parametrima pristupa na isti na¢in kao na Nivima 0, 1, ili 2. Dozvola za pristup Nivou 3 vaZi sve do
prvog isklju€ivanja uredaja sa mreznog napona.

7. Pregled i opis menijai parametara

GLAVNI MENI

Naziv | Tip | Nivo Opis Nota
Prog p 1 Izbor dijagrama po kome ¢e se obavljati programsko vodenje zadate vrednosti

rEG m 1 Meni regulacionih parametara
dIAG m 1 Meni parametara dijagrama

Cn2 p 1 Lozinka za pristup parametrima sa nivoa 2

CFG m 2 Meni konfiguracionih parametara
Conv | m 2 Meni parametara konverzije
S.485 | m 2 Meni komunikacionih parametara

CAd m 3 Meni kalibracionih parametara A/D konvertora

MENI rEG

Naziv | Tip | Nivo Opis Nota
C.Pid p 2 Uklju€enjelisklju¢enje PID regulacije

Pid m 1 Meni PID regulacionih parametara

LC m 1 Meni parametara limit komparatora




MENI Pid

Naziv | Tip | Nivo Opseg podesSavanja Opis Nota
ProP P 1 1do 9999 Proporcionalni opseg 1
Intt p 1 60 do 9999 s ili OFF Integralno vreme
diFt p 1 0do 999 s Diferencijalno vreme
C.Act p | 2(1) HEAT ili COOL Nacin rada PID regulacionog izlaza
CdSP | p 1 -999 do 999 Pomeraj proporcionalnog opsega 1
db P 1 0do 20.0 % Mrtva zona servo regulacije
ocH P 1 0.1do 10.0% Histerezis servo regulacije
Vreme kretanja servopogona od minimuma do
vit p 1 10 do 1000 s maksimuma
0.1 do 999.9 %/min, ili Ogranicenje brzine promene upravljacke veli€ine
vrL p 1 . . e .
OFF (koja upravlja polozajem ventila)
C.AL p 1 CLOS, HOLd, OPEnN Alarmna akcija
1) format ispisa zavisno od parametra dP
MENI LC
Naziv | Tip | Nivo Opseg podeSavanja Opis Nota
Lt 1 p 1 Lr 1dolLr 6 Nacin rada limit komparatora 1
dSL1 P 1 -9999 do 9999 Pomeraj karakteristike komparatora 1
H1 p 1 1 do 9999 Histerezis za limit komparator 1
AL 1 p 1 OFF ili On Alarmna akcija limit komparatora 1
Lt 2 p 1 Lr 1dolLr 6 Nacin rada limit komparatora 2
dSL2 P 1 -9999 do 9999 Pomeraj karakteristike komparatora 2 1
H 2 P 1 1 do 9999 Histerezis za limit komparator 2 1
AL 2 p 1 OFF ili On Alarmna akcija limit komparatora 2
Lt 3 p 1 Lr 1dolLr 6 Nacin rada limit komparatora 3
dSL3 P 1 -9999 do 9999 Pomeraj karakteristike komparatora 3 1
H_3 p 1 1 do 9999 Histerezis za limit komparator 3 1
AL 3 p 1 OFF ili On Alarmna akcija limit komparatora 3
Lt 4 p 1 Lr 1dolLr 6 Nacin rada limit komparatora 4
dsL4 P 1 -9999 do 9999 Pomeraj karakteristike komparatora 4
H 4 p 1 1 do 9999 Histerezis za limit komparator 4
AL 4 p 1 OFF ili On Alarmna akcija limit komparatora 4
1) format ispisa zavisno od parametra dP
MENI dIAG
Naziv_| Tip | Nivo Opseg podesSavanja Opis Nota
dG n o 1 0do8 Redni broj_dijagrama Ciji ¢e se parametri videti u
- nastavku liste
Str.S 1 0do 11 Redni broj segmenta od koga pocéinje vodenje
End.s | p 1 0 do 107 Redni_broj segmenta sa kojim se zavr8ava
vodenje
Str.t P 1 Auto, SP ili StSP Izbor poletne vrednosti vodenja
St.SP P 1 SPLL do SPHL Pocetna vrednost vodenja za slu€aj Str.t=StSP
CEHb | p 1 OFF, LHb, HHb, LHHb, dEFS | Konfigurisanje HOLD opsega
Hb p | 1 1 do 9999 Sirina HOLD opsega 1
Filr 0 1 OFF ili zyx Opsti format zar i L, za sve segmente dijagrama
' x,ye(0,1,2,3) ze(0,1) | dG_n
Sh.cr P 1 OFF ili on Kontrola prikaza parametara cr.xx u meniju SEG
SEG m 1 LiSt Meni segmentnih parametara

1) format ispisa zavisno od parametra dP




MENI SEG

Naziv | Tip | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
rF.00 P 1 |1234,123.4,12.34, 1.234 | Format za parametar r. 00
r. 00 P 1 0 do 9999 EU/min Nagib zadate vrednosti na segmentu 0
1ili 60s (za r.00 = 0)
LF.00 p 1 1234, 123.4, 12.34, 1.234 | Format za parametar L. 00
(zar.00 # 0)
L. 00 p 1 _2;;99 dgc;SS?QgZ; (;fr(.)oa;?c))) Krajnja vrednost ili trajanje segmenta 0
cr.00 p 1 000, 001, 010, ..., 111 Stanje pomocénih kontrolnih varijabli za segment 0 1
HS.00 | p 1 OFF, LHb, HHb ili LHHb | Konfigurisanje HOLD opsega za segment 0 2
rF.11 p 1 1234, 123.4, 12.34, 1.234 | Format za parametarr. 11
r.11 p 1 0 do 9999 EU/min Nagib zadate vrednosti na segmentu 11
1ili 60s (zar.00 = 0)
LF.11 p 1 1234, 123.4, 12.34, 1.234 | Format za parametar L. 11
(zar.00 # 0)
L. 11 p 1 _2;9099(1965;95925 (;ffog;?())) Krajnja vrednost ili trajanje segmenta 11
cr.ll P 1 000, 001, 010, ..., 111 Stanje pomoc¢nih kontroln. varijabli za segment 11 1
HS.11 | p 1 OFF, LHb, HHb ili LHHb | Konfigurisanje HOLD opsega za segment 11 2
1) parametar vidljiv ako je Sh.cr = On
2) parametar vidljiv ako je CF.Hb = dEFS
MENI CFG
Naziv | Tip | Nivo Opseg podes$avanja Opis Nota
OPEr P 2 0do2 Nivo pristupa operatera
dP p 2 1234, 123.4, 12.34, 1.234 | Format ispisa
tF p 2 0.0 do 10.0s Vremenska konstanta ulaznog digitalnog filtra
OFSt P 2 -999 do 999 Pomeraj vrednosti merene fiziCke veli€ine 1
SPLL p 2 -1999 do 9999 Minimalna vrednost za SP 1
SPHL | p 2 -1999 do 9999 Maksimalna vrednost za SP 1
tAU1 P 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza RUN
tAU2 P 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza HOLD
tAU3 p 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza In3
tAU4 p 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza In4
13AS o 5 LC1, LC2 LC3, LC4, End, Izbqr intgrne varijable koja se koristi za aZzuriranje
cbl, cb2, cb3, OFF, On | relejnog izlaza RE3
[AAS b 2 LC1, LC2 LC3, LC4, End, Izbqr intgrne varijable koja se koristi za aZzuriranje
cbl, cb2, cb3, OFF, On | relejnog izlaza RE4
HAnd p 2 OFF, On Zabrana / dozvola ruénog rezima rada
POS p 2 POtP, EStP ili nCPP Konfigurisanje prikaza pozicije servoa
PP 0 P 2 -10 do 100% Kalibracija merenja procenta otvorenosti pri 0%
PP 1 p 2 -10 do 100% Kalibracija merenja procenta otvorenosti pri 100%
1) format ispisa zavisno od parametra dP
2) parametar vidljiv ako je C.Pid = OFF
MENI Conv
Naziv | Tip | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
InPt p 2 0-20 ili 4-20 mA Izbor tipa ulaznog signala
F.CFv p 2 1234, 123.4, 12.34, 1.234 | Format za vrednost fizicke veli€ine
Inl 0 5 -20.0 do 120.0% Procentgalna ulazna vrednost prve tacke
konverzije |I-FV
Fvl p 2 -1999 do 9999 FiziCka veli€ina koja odgovara In1 1
In2 b 5 -20.0 do 120.0% Procentgalna ulazna vrednost druge tacke
konverzije |I-FV
Fv2 p 2 -1999 do 9999 FiziCka veli€ina koja odgovara In2 1
InLL p 2 -50 do 150% Minimalna procentualna vrednost ulaza
INnHL p 2 -50 do 150% Maksimalna procentualna vrednost ulaza




1) format ispisa zavisno od parametra F.CFv

MENI S.485
Naziv | Tip | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
Addr p 2 1do 247 Komunikaciona adresa uredaja
bAud p 2 2400, 4800,9600,19.20 i 38.40 baud | Bodna brzina komunikacije
PrtY p 2 OFF, EVEn, odd Konfigurisanje bita parnosti
StPb p 2 lili2 Broj stop bitova
EdLY P 2 0 do 200 ms Vreme odlaganja odgovora
MENI CAd
Naziv | Tip | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
Cil p 3 -10.0 do 110.0% Procentualna ulaz. vrednost kalibracione tacke 1
dil p 3 XX.XX% Relativha gredka pri ulaznoj vrednosti Ci1
Eil P 3 -9.99 do 9.99% Parametar za kalibraciju u tacki 1
Ci2 p 3 -10.0 do 110.0% Procentualna ulaz. vrednost kalibracione tacke 2
di2 p 3 XX.XX% Relativha greSka pri ulaznoj vrednosti Ci2
Ei2 P 3 -9.99 do 9.99% Parametar za kalibraciju u tacki 2

7.1. Opis parametra SP

Parametar SP se uzima kao zadata vrednost ukoliko nije aktivan proces vodenja t.j. nije aktivan digitalni ulaz
RUN. Ovaj parametar se ne nalazi u listama parametara a njegovo podeSavanje vrsi se na nacin opisan u
paragrafu 2.

7.2. Opis parametra ProG

Parametrom ProG vrsi se izbor rednog broja dijagrama po kome ¢&e se vrsiti proces vodenja. PodeSavanje
ovog parametra moze se obaviti i preicom kako je opisano u paragrafu 3.

7.3. Opis parametara Cn2

U slu€aju da je potrebno pristupiti parametrima sa nivoa 2 bez prethodnog saopStavanja lozinke, kako je to
opisano u paragrafu 6, potrebno je podesiti parametar Cn2 na vrednost "9876". Dozvola za pristup
parametrima sa nivoa 2 (po ovom osnovu) vazi sve do iskljucenja napajanja.

7.4. Opis menijarEG - regulacioni parametri

Parametar: C.Pid

Parametrom C.Pid ukljuéujemo/isklju€ujemo PID regulaciju za odabrani kanal. Za C.Pid = On, PID regulacija
je ukljuéena i kontroliSe izlaze RE1 i RE2. Za C.Pid = OFF, PID regulacija je isklju€ena a stanje izlaza RE1 i
RE2 kontroliSu drugi procesi u zavisnosti od parametara rAS1 i rAS2 .

7.4.1. Opis menija Pid - PID regulacioni parametri

» meni Pid je dostupan samo ako je C.Pid = On

Parametar: ProP

Proporcionalni opseg oko zadate vrednosti (SP) u kome se regulacioni izlaz PID regulatora (upravljacka
veli¢ina) ponasa proporcionalno razlici merene i zadate vrednosti.

Parametar: Intt

Integralna vremenska konstanta (integralno vreme) za PID regulaciju.
Parametar: diFt

Diferencijalna vremenska konstanta (diferencijalno vreme) za PID regulaciju.
Parametar: C.Act

Parametrom C.Act odredujemo smisao PID regulacionog izlaza (vidi sliku 2).



Za C.Act = HEA, upravljacka veli¢ina (y) se smanjuje sa porastom regulisane fizicke veli¢ine (FV). Ovakav
nacin rada najCeSce se koristi za regulacije tipa grejanja.

Za C.Act = COOL, upravljacka veli¢ina se povecava sa porastom regulisane fizicke veli¢ine. Ovakav nacin
rada najCeSce se koristi za regulacije tipa hladenja.
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Parametar: C.dSP

Ovim parametrima se pomera sredina proporcionalnog opsega levo ili desno (u minus ili plus) relativho u
odnosu na zadatu vrednost fiziCke veliine (SP) (vidi sliku 2).

Parametri: dB i OCH

Ovim parametrima se definiSe karakteristika servoregulacije koja je data na slici 3.
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Slika 3

Parametar: vitt

Vreme kretanja motora od minimuma do maksimuma. Ako se ne zna taCna vrednost, postaviti na cca. 20%
vide od pretpostavljene vrednosti.

Parametar: vrL

Parametar kojim se ograniCava maksimalna brzina promene upravljacke veli¢ine u %/minutu a time i
maksimalna brzina kretanja servo pogona. Ako regulacija zahteva brzu promenu polozaja ventila, ovaj
mehanizam c¢e je ograniditi na vrednost odredenu parametrom vrL. Ako se vrednost parametra postavi na
OFF, mehanizam ograniavanja nagiba se iskljucuje.

7.4.2. Opis menija LC - parametri limit komparatora

Limit komparatori su interne varijable (LC1, LC2, LC3 i LC4) Cija stanja zavise od odnosa merene vrednosti
fiziCke veliCine i granica (limita) koje postavlja sam korisnik. Stanja tih varijabli mogu se, uz pomoc¢
parametara rAS3 i rAS4 (vidi paragraf 7.7), usmeriti na stanja izlaza RE3 i/ili RE4.

Parametri: Lt 1,..Lt 4

Parametrima Lt_1 do Lt_4 se defini8e nacin rada limit komparatora 1 do 4. Limit komparator mozZe raditi na
bilo koji nacin prikazan na slici 4. Na slici je sa SP oznagena zadata vrednost fiziCke veliCine.



Parametri: dSL1, ... dSL4

Ovim parametrima se odreduje pomeraj karakteristike limit komparatora 1 do 4. Za tipove limit komparatora
oznacCene (na slici 4) sa Lr_1 do Lr_4 ovaj pomeraj je relativan u odnosu na SP, $to znaci da se sa
promenom SP pomera i karakteristika limit komparatora. Kod tipova Lr_5 i Lr_6, vrednost ovog parametra je
apsolutna t.j. daje vrednost fiziCke veli€ine pri kojoj ¢e se menjati stanje limit komparatora (nezavisno od SP).

Parametri: H_1,..H 4

Ovim parametrom se odreduje histerezis t.j. diferencija uklju¢enja i isklju¢enja limit komparatora 1 do 4 (slika
4). Njime se eliminiSe nejasnoca trenutka ukljuenja ili iskljucenja relejnog izlaza zbog uvek prisutnog Suma
u merenju ulaznog signala.

Parametar: AL_1,...AL 4

Ovim parametrima se odreduje stanje limit komparatora u slu¢aju neispravnog merenja ulaznog signala ili
signala izvan dozvoljenih granica. Regulator ispisuje blinkaju¢u poruku o tipu problema i postavlja stanje limit
komparatora prema ovim parametrima. Ukoliko je vrednost parametra AL_x = OFF, odgovarajuci limit
komparator LCx je isklju¢en (stanje OFF, logi¢ko 0). Za AL_x = On, odgovarajuéi limit komparator LCx je
uklju€en (stanje ON, logicko 1).
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7.5. Opis dijagramskih parametara (dIAG LiSt)

Parametar : dG_n

Ovim parametrom se odabira redni broj dijagrama vodenja Ciji ce se parametri prikazivati u nastavku liste.
Parametar : Str.S

Parametar odreduje redni broj segmenta u odabranom dijagramau dG_n sa kojim ée poceti izvrSavanje
procesa vodenja.

Parametar : End.S

Parametar odreduje redni broj poslednjeg segmenta u dijagramu posle ¢ijeg zavrSetka se zavrSava i procesa
vodenja. Ovaj parametar moze imati i vrednosti koje su ve¢e od 11 ¢ime se omogucava da se, po zavrSetku
jednog dijagrama, proces vodenja nastavlja prema slede¢em dijagramu.

Parametar : Str.t

Ovim parametrom se vrsi izbor vrednosti koja se uzima kao poc¢etna pri zapocinjanju vodenja po dijagramu
dG_n. Ako se vrednost ovog parametra postavi na "Auto", kao poéetna vrednost se uzima izmerena
vrednost u trenutku aktiviranja digitalnog ulaza RUN. Za vrednost "SP", kao poéetna vrednost uzima se
vrednost parametra SP. Ako se Str.t postavi na "StSP" za pocéetnu vrednost uzima se vrednost parametra
St.SP.

Parametar : St.SP
Vrednost ovog parametra se uzima kao pocetna vrednost vodenja ukoliko je parametar Str.t = "StSP".
Parametar : CF.Hb

Ovim parametrom se konfiguriSe funkcija kontrole HOLD opsega (vidi parametar Hb). U sledecoj tablici date
su moguce vrednosti parametra CF.Hb sa opisom odgovaraju¢e HOLD funkcije.

OFF ne vrdi se kontrola

LHb HOLD aktivan samo ako je merena vrednost ispod zadate za viSe od Hb

HHb HOLD aktivan samo ako je merena vrednost iznad zadate za viSe od Hb

LHHb HOLD aktivan ako je merena vrednost iznad ili ispod zadate za viSe od Hb

dEFS ponasanje HOLD funkcije definisano za svaki segment posebno ( parametrima HBS )

Parametar : Hb

Ukoliko merena vrednost, tokom procesa vodenja, odstupi od zadate za iznos vecéi od vrednosti Hb, proces
vodenja se zamrzava u vremenu sve dok razlika merene i zadate vrednosti ne bude manja od Hb. Parametar
CF.Hb odreduje da li ée se i za koji znak razlike vrSiti kontrola HOLD opsega.

Parametar : F.tLr

Ukoliko se vrednost ovog parametra postavi na OFF, formati za segmentne parametre r.xx i L.xx bice
definisani odgovaraju¢im parametrima rF.xx i LF.xx (respektivho), Sto znali da ¢e imati moguénost
nezavisnog definisanja za svaki segment.

Postavljanjem vrednosti parametra F.tLr na neku vrednost # OFF, vrSi se izbor univerzalnog formata za sve
parametre r.xx i L.xx u dijagramu dG_n. Parametri rF.xx i LF.xx se tada nece pojavljivati u meniju SEG.

Menjanjem vrednosti ovog parametra, na donjem displeju se ispod znakova "t", "L" i "r" pojavljuju brojevi 0,
1,2i3.

Broj ispod slova r odreduje univerzalni format za sve parametre r. xx koji pripadaju dijagramu dG_n.

Broj ispod slova L odreduje univerzalni format za sve parametre L. xx koji pripadaju dijagramu dG_n a Ciji je
odgovarajuci parametar r.xx # 0 t.j. za sve nagibne segmente gde L. xx predstavlja vrednost fizicke veli¢ine
koju treba dosti¢i na tom segmentu.

Broj ispod slova t odreduje univerzalni format za sve parametre L. xx koji pripadaju dijagramu dG_n a ¢iji je
odgovarajuci parametar r.xx=0, t.j. za segmente gde je zadata vrednost konstantna i €iji se kraj odreduje
istekom vremena koje je definisano parametrom L.xx .
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vazi za segmente Ciji je | vaZzi za segmente Ciji je
r.xx=0 r.xx#0
F. t L [EV] r [EU/min]
0 mm.ss 0 1234 0 1234
1 hh.mm. 1 123.4 1 123.4
2 12.34 2 12.34
3 1.234 3 1.234

Parametar : Sh.cr

Ukoliko se ovaj parametar postavi na "OFF", parametri cr.xx u SEG meniju se ne¢e pojavljivati, a vrednosti
svih internih varijabli cb1, cb2 i cb3 ¢&e biti postavljene na 0.

Ukoliko se ovaj parametar postavi na "on", parametri cr.xx u SEG meniju ée se pojavljivati, omogucéavajuéi
tako da se za svaki segment dijagrama definiSe stanje internih varijabli cbl, cb2 i cb3.

7.6. Opis segmentnih parametara (SEG LiSt)

Parametri : rf.00 do rf.11

Ovim parametrom se odreduje format parametra r.00 do r.11 respektivno.

Ako se rf.xx postavi na 1234, odgovaraju¢i parametar r.xx bi¢e u formatu 1234 EU/min.

Ako se rf.xx postavi na 123.4, odgovarajuéi parametar r.xx bi¢e u formatu 123.4 EU/min.
Ako se rf.xx postavi na 12.34, odgovarajuéi parametar r.xx bi¢e u formatu 12.34 EU/min.
Ako se rf.xx postavi na 1.234, odgovarajuéi parametar r.xx bi¢e u formatu 1.234 EU/min.
Parametri: r.00do r.11

Parametri koji odreduju vrednost nagiba zadate vrednosti za programske segmente 0 do 11.

Ukoliko parametar ima neku vrednost razli¢itu od 0 segment se karakteriSe kao nagibni. Na takvom
segmentu xx se zadata vrednost menja za r.xx(EU/minutu) sve dok ne dostigne vrednost odredenu
parametrom L.xx. Vrednost nagiba se uvek zadaje kao pozitivna a uredaj vodi rauna o stvarnom znaku
nagiba koji je neophodan da bi se dostigla vrednost L.xx .

Ukoliko je na segmentu xx vrednost parametra r.xx jednaka 0, segment se karakteriSe kao segment
mirovanja. Zadata vrednost miruje na vrednosti koju je imala na poCetku segmenta, sve dok ne istekne
vreme odredeno parametrom L.xx.

Parametri: LF.00do LF.11

Ovim parametrima se odreduje format parametara L.00 do L.11 (respektivno). Ukoliko je odgovarajuci
parametar r.xx postavljen na 0, LF.xx moZe imati vrednosti "1" ili "60". Ukoliko je parametar r.xx razli¢it od 0,
LF.xx moze imati vrednosti "1234", "123.4", "12.34", ili "1.234" . Sledeca tabela opisuje uticaj vrednosti
parametra LF.xx na znaenje odgovaraju¢eg parametra L.xx.

LF.xx format za L.xx

1 mm.ss (minuti.sekunde)
rxx =0 o

60 hh.mm. (sati.minuti)

1234 1234 EU

123.4 123.4 EU
rxx#0

12.34 12.34 EU

1.234 1.234 EU
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L.00do L.11

Ovim parametrima se odreduje krajnja zadata vrednost (EU) kod nagibnih segmenata, ili vreme zadrzavanja
kod segmenata mirovanja zadate vrednosti ( u satima ili minutima).

Parametri :

Parametri LF.xx (ili parametar F.tLr) odreduju jedinice u kojima su izraZzene vrednosti ovih parametara.

cr.00docr.11

Ovim parametrima se definiSe stanje internih varijabli cbl, cb2 i cb3 (ukoliko je parametar Sh.cr = on). Ove
interne varijable se uz pomo¢ parametara r3AS i r4AS mogu usmeriti tako da kontroliSu stanje jednog ili vise
relejnih izlaza RE3 i RE4 (vidi meni CFG LiSt paragraf 7.7). Sledeca tablica daje vezu izmedu vrednosti
parametra cr.xx i stanja internih varijabli cb1, cb2 i cb3 na segmentu xx.

Parametri :

Cr. XX
000 001 010 011 100 101 110 111
cbl 0 1 0 1 0 1 0 1
cb2 0 0 1 1 0 0 1 1
ch3 0 0 0 0 1 1 1 1
Parametri: HS.00 do HS.11

Ovim parametrima se konfiguri$e proces kontrole HOLD opsega za svaki segment pojedina¢no.

Parametri su dostupni samo ukoliko je parametar CF.Hb = dEFS. U suprothom, parametri HS.xx se ne
pojavljuju, a kontrola HOLD opsega je definisana samim parametrom CF.Hb).

Sledeca tablica daje vezu izmedu vrednosti parametra HS.xx i ponasanja HOLD funkcije na segmentu xx.

tm - merena vrednost, LP - zadata vrednost, Hb -vrednost parametra Hb

HOLD funkcija aktivha na segmentu
HS.xx o .
xX ako je ispunjen uslov
OFF Nikada (iskljuena)
LHb tm <LP-Hb
HHb tm >LP + Hb
LHHb [tm-LP|>Hb

7.7. Opis konfiguracionih parametara (CFG LiSt)
OPEr

Ako je OPEr = 0, operator ne¢e imati moguénost nikakve izmene parametara. Ako je OPEr = 1 operator
moZe menjati samo zadatu vrednost SP, bez ikakvih moguénosti ulaska u programiranje (osim sa lozinkom
nivoa 2 ili 3). Ako je OPEr = 2, operator moZe menjati sve dostupne parametre na bilo kom nivou (za viSe
nivoe neophodna lozinka).

Parametar :

Parametar : dP

Parametrom dP odredujemo format ispisa merene i zadate vrednosti kao i parametara ProP, C.dSP,
dSLx,H_x, Hb, OFSt, SPLL, SPHL. Na raspolaganju su sledeci formati "1234", "123.4", "12.34" i "1.234".

Parametar : tF

U slu€aju ulaznih signala sa vise Suma, neophodno je izvrsiti usrednjavanje t.j. filtraciju merenja. Ovim
parametrom se podeSava vremenska konstanta filtracije . Ako je tF=0, ne primenjuje se filtracija. Sa
porastom vrednosti ovog parametra filtracija je sve jaCa ali se i usporava odziv na promenu merene
vrednosti. Preporuéena vrednost je 0.7 .
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Parametar : OFSt

Ako je iz bilo kog razloga neophodno pomeriti vrednost merene fizicke veli€ine (ne menjajuci kalibraciju),
postaviti vrednost ovog parametra na onoliko za koliko Zelite da izvrSite razdeSavanje. Format ispisa ovog
parametra odreden je parametrom dP.

Parametri: SPLL, SPHL

Ovim parametrima se zabranjuje podeSavanje zadate vrednsoti SP na vrednost manju od SPLL ili ve¢u od
SPHL (obratiti paznju na uticaj parametra dP! ).

Parametri : tAU1, ..., tAU4

Ovim parametrima se odreduje vreme filtracije signala na digitalnim ulazima RUN, HOLD, In3 i In4
(respektivno). U sluéaju da je u ulaznom signalu prisutan znacajan Sum, neophodno je izvrsiti filtraciju
signala sa davaca impulsa. Ovim parametrom se odreduje minimalno vreme (u ms) neprekidnog trajanja
impulsa ili pauze koje ¢e se interpretirati kao siguran impuls t.j. pauza.

Parametri : r3AS, rdAS

Uredaj poseduje viSe varijabli Cija stanja odreduju neki interni procesi i koja se mogu upotrebiti za kontrolu
stanja izlaza RE3 i RE4. Stanja varijabli LC1, LC2, LC3 i LC4 odreduju limit komparatori (vidi paragraf 7.4.2).
Stanja varijabli End, Cb1, Cb2 i Cb3 kontroliSe proces vodenja temperature (vidi paragraf 9).

Parametri r3AS i r4AS odreduju koja se od internih varijabli koristi za azuriranje stanja izlaza RE3 i RE4
(respektivno). U sledecoj tablici su data stanja izlaza REx u zavisnosti od vrednosti odgovarajuceg
parametra rxAS t.j. od stanja odabrane varijable.

rXAS LC1 LC2 LC3 LC4 End Cb1l Cb2 Cb3 OFF | On

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1
OFF | ON

REx | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON | OFF | ON

Parametar : HAnd
Ovim parametrom se zabranjuje (HAnd=OFF) ili dozvoljava (HAnd=0n) prebacivanje u ru¢ni rezim rada.

Parametar : POS

Parametrom POS se konfiguriSe prikaz pozicije servoa. Za POS=POtP u ruénom radu se prikazuje pozicija
servoa dobijena merenjem potenciometarskog ulaza. Za POS=EStP prikazuje se procenjena (prora¢unata)
pozicija servoa. Za POS=nCPP prikazuje se pozicija servoa koja je dobijena merenjem potenciometarskog
ulaza ali bez kalibracije parametarima PP_0 i PP_1.

Parametri: PP_0i PP_1i kalibracija merenja procenta otvorenosti servoa

Ukoliko se u ruénom radu prikazana pozicija servoa dobija merenjem potenciometarskog ulaza (POS=POtP)
potrebno je izvrsiti kalibraciju merenja pozicije servoa parametrima PP_0 i PP_1. Postupak kalibracije je
slededi:

1. Podesiti parametar POS=nCPP.
2. Prebaciti regulator u ruéni reZim rada.

3. Tasterom "DOLE" dovesti servo u stanje "potpuno zatvoreno”. O itati vrednost pozicije servoa i upisati je
u parametar PP_O.

4. Tasterom "GORE" dovesti servo u stanje "potpuno otvoreno”. Ocitati vrednost pozicije servoa i upisati je u
parametar PP_1.

5. Podesiti parametar POS=POLtP.
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7.8. Meni konverzionih parametara

Parametar : F.CFv

Parametrom F.CFv odredujemo format fizicke veli€ine pri konverziji I-FV. Na raspolaganju su sledeéi
formati "1234", "123.4", "12.34" i "1.234".

Parametri: Inl, Fvl, In2, Fv2

Vrednost fizitke veliine (Fv) koju predstavlja ulazni signal (lu), izraCunava se preko jednaline prave linije
povucene kroz tacku (In1, Fv1)i (In2, Fv2) (vidi sliku 5) t.j. dobija se pomocu sledecée formule:

Fv=Fvl+ (Fv2-Fvl)*(lu=-Inl)/(In2-1Inl)
gde je sa lu obelezena vrednost ulaznog signala u mA.

Primeri podeSavanija:
Zadatak 1:

Podesiti parametre In1, Fv1, In2 i Fv2 tako da uredaj za ulazni signal od 0 do 20mA pokazuje odgovarajucu
fiziCku veli€¢inu od 0 do 150.0 nekih jedinica .

Potrebno podeSavanje: InPt=0-20, F.CFv=123.4, In1=0.0, Fv1=0.0, In2=100.0, Fv2=150.0

Fv ¢

Fv2

Fv1

.
>

In1 In2  |u[%]
Slika 5

Zadatak 2:

Podesiti parametre In1, Fv1, In2 i Fv2 tako da uredaj za ulazni signal od 4 do 20mA pokazuje odgovarajucu
fiziCku veli¢inu od 20.00 do 45.00 nekih jedinica .

Potrebno podeSavanje: InPt=4-20, F.CFv=12.34, In1=0.0, Fv1=20.00, In2=100.0, Fv2=45.00

7.9. Opis komunikacionih parametara (MODBUS RTU protokol)
Parametar : Addr

Ovim parametrom se odreduje komunikaciona adresa uredaja.

Parametar : bAud

Ovim parametrom se odreduje bodna brzina serijske komunikacije.

Parametar : Prty

Ovim parametrom se konfiguriSe upotreba bita zastite na parnost. Ukoliko se ovaj parametar postavi na
OFF, ne postoji bit parnosti t.j. odmah posle 8 bita podataka ide stop bit. Ukoliko se ovaj parametar postavi
na EVEn, posle 8 bita podataka ubacuje se bit parne parnosti, a za vrednost odd ubacuje se bit neparne
parnosti.
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Parametar : StP.b

Parametrom StP.b odredujemo koliko ¢e se stop bita slati prilikom predaje. Ako je StP.b = 1 uredaj Salje 1
stop bit, ako je StP.b = 2 uredaj Salje 2 stop bita. U slu€aju prijema uredaju je dovoljan samo jedan stop bit.

Parametar : EdLY

Prema MODBUS RTU protokolu, neaktivnost linije duza od 3.5 karakterskih vremena* uzima se kao znak da
je zavrSeno slanje poruke. Parametrom EdLY nalaze se ovom uredaju da, nakon navedenih 3.5 karaktera
pauze, saceka sa odgovorom jo$ EdLY milisekundi.

* - karaktersko vreme je vreme potrebno za predaju jednog 8-bitnog karaktera zajedno sa start bitom, bitom
parnosti i stop bitom, pri odabranoj bitskoj brzini
8. Poruke o greSkama

U slu€aju da regulator detektuje loSe merenje ulaznog signala ili da je vrednost nekog parametra izvan
mogucénosti ispisa na displeju ¢e se prikazati neka od poruka navedenih u sledecoj tablici:

ispis na displeju objasnjenje
vvvy +fle§ mereni signal ispod donje granice mernog opsega AD konvertora
AAANA +fles mereni signal iznad gornje granice mernog opsega AD konvertora

gornja grani¢na
vrednost + fle$
donja grani¢na
vrednost + fle§
—-——— vrednost koju treba ispisati na displeju manja od -9999
EEEE vrednost koju treba ispisati na displeju veé¢a od 9999

mereni signal iznad dozvoljene gornje granice (parametar InHL)

mereni signal ispod dozvoljene donje granice (parametar InLL)

9. Proces vodenja

Uredaj poseduje moguc¢nost automatskog postavljanja (vodenja) zadate vrednosti po nekom vremenskom
dijagramu. Interni generator zadate vrednosti (programer), se aktivira digitalnim ulazom RUN (spajanjem
kontakata na klemama B1 i B5). Sve vreme odvijanja procesa digitalni ulaz RUN mora biti prisutan.
Programer postavlja zadatu vrednost prema nizu pravolinijskih segmenata (programski segmenti) koji su
podesivi u smislu trajanja i nagiba. Regulacioni deo uredaja obezbeduje da stvarna (merena) vrednost bude
8to blize zadatoj. Sa zavrSetkom jednog segmenta, programer automatski prelazi na sledeéi i tako redom sve
do zavrSetka poslednjeg segmenta. Po zavrSetku celokupnog programa na displeju se ispisuje poruka "End".
Da bi se proces vodenja ponovo aktivirao t.j. pokrenuo od pocetka, neophodno je ukinuti, a zatim ponovo
dovesti signal RUN.

Pocetak procesa:

Po aktiviranju procesa vodenja (RUN), programer kao pocetni segment uzima segment definisan
parametrom Str.S. Za pocCetnu vrednost uzima se trenutno merena vrednost (ako je Str.t = AUto), vrednost
SP (ako je Str.t = SP), ili vrednost definisana parametrom St.SP (ako je Str.t = StSP). LED dioda R se
uklju€uje, signalizirajuéi aktivnost procesa vodenja.

Nagibni segmenti:

Ako se za neki segment odabere vrednost nagiba koja je razliCita od 0, time se segment proglasava za
nagibni. Zadata vrednost ¢e se svakog minuta menjati za iznos odreden parametrom r.xx (xx = brgj
trenutnog segmenta - moZe biti od 0 do 11). Proces ¢ée tako teéi sve dok se zadata vrednost ne izjednaci sa
vrednoS¢u koja je odredena parametrom L.xx. Nagib se zadaje kao pozitivan, a programer sam odreduje
njegov znak na osnovu razlike izmedu trenutne i krajnje zadate vrednosti.

Tokom nagibnih segmenata na gornjem displeju se prikazuje stvarna (izmerena) vrednost. Na donjem
displeju se naizmeni¢no ispisuje poruka o tekuéem programu i segmentu (npr. P2.05 , program 2, segment
5) u trajanju od 1 sekude i trenutna zadata vrednost.

Segmenti mirovanja zadate vrednosti:

Ako se za neki segment odabere vrednost nagiba jednaka 0, time se segment proglasava za segment
mirovanja zadate vrednosti. Zadata vrednost se zadrZzava na postignutoj zadatoj vrednosti u prethodnom
segmentu i to u vremenu ¢ija je vrednost jednaka vrednosti parametra L.x.
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Tokom segmenata mirovanja na gornjem displeju se prikazuje stvarna (izmerena) vrednost. Na donjem
displeju se naizmenicno ispisuje poruka o tekuéem programu i segmentu (npr. P2.05 , program 2, segment
5) u trajanju od 1 sekude, zatim poruka o vremenu trajanja datog segmenta (npr. 11.30, trajanje procesa na
datom segmentu = 11 min i 30 s) u trajanju 2 sekunde a zatim i trenutna zadata vrednost. Prikaz vremena je
u formatu mm.ss kad krajnja desna tacka treperi, a u formatu hh.mm kad krajnja desna tacka stalno sija.

Generisanje internih varijabli End, Cb1, Cb2i Cb3:
Varijabla End se postavlja na vrednost 1 na kraju procesa vodenja. Varijable Cb1, Cb2 i Cb3 na svakom

segmentu dobijaju vrednosti definisane parametrom cr (vidi paragraf 7.6). Van procesa vodenja varijable
End, Cb1, Cb2 i Cb3 su postavljene na 0.

ZavrSetak procesa vodenja:

Proces se zavrSava na kraju segmenta ¢iji je broj jednak vrednosti parametra End.S. Tada se aktivira interna
varijabla End. Zadata vrednost se zadrzava na vrednosti koja je prisutna na kraju segmenta End.S.

Ukoliko je vrednost End.S vecéa od 11 proces se nastavlja na sledeci dijagram. Na primer, ukoliko zelimo da
proces poCne od segmenta 3 programa 2 i da se zavrSi sa segmentom 5 programa 4 potrebno je uneti
sledece: Str.S=3, End.S=27.

Na gornjem displeju se prikazuje stvarna (izmerena) vrednost. Na donjem displeju se prikazuju naizmenic¢no
poruka "End" i zadata vrednost.

Uklanjanjem digitalnog ulaza RUN proces vodenja se ukida i uredaj prelazi na uobi¢ajeni nacin regulacije
odredene parametrom SP. Ponovnim dovodenjem digitalnog ulaza RUN proces vodenja se obnavlja.

Zadrzavanje procesa vodenja:

Programer tokom vremena menja zadatu vrednost u skladu sa odabranim vremenskim dijagramom. Ukoliko
ostvarena (merena) vrednost ne prati zadatu sa dovoljnom preciznos¢u, t.j. razlika izmedu zadate i stvarne
vrednosti prede vrednost odredenu parametrom Hb, programer zaustavlja svoj interni sat i ¢eka sve dok se
razlika izmedu zadate i stvarne vrednosti ne smanji ispod ove vrednosti, posle ¢ega nastavlja vremenski
dijagram. Sve dok je odstupanje stvarne i zadate vrednosti vece od dozvoljenog, na uredaju je ukjuCena LED
dioda B.

Ova kontrola se moze konfigurisati za ceo dijagram ili za svaki segment pojedina¢no (vidi opis parametra
CF.Hb u paragrafu 7.5 i parametara HS.xx u paragrafu 7.6) i to tako da moze biti potpuno iskljuena, aktivna
samo ako postignuta vrednost premasuje zadatu ili podbacuje zadatu ili odstupa u bilo kom smeru.

Zadrzavanje procesa vodenja se moze izvesti i dovodenjem digitalnog ulaza HOLD d&ime se takode

zaustavlja interni sat i uklju¢uje LED dioda H. Ukidanjem digitalnog ulaza HOLD nastavlja se sa procesom
vodenja.

PonasSanje programera u slué¢aju nestanka napajanja:

U slu€aju nestanka napajanja, programer u svojoj "neizbrisivoj" memoriji "pamti" sve potrbne informacije o
trenutku odvijanja procesa vodenja i po dolasku napajanja nastavlja proces vodenja od trenutka u kome je
napajanje nestalo. Ukoliko je po dolasku napajanja, razlika izmedu stvarne i zadate vrednosti veca od
vrednosti parametra Hb, programer najpre ¢eka da stvarna vrednost ude u opseg Hb oko zadate a zatim
normalno nastavlja proces vodenja.

Moquénost memorisanja i izbora viSe programa:

Niz segmenata, okarakterisan vrednostima parametara (r.00, L.00) do (r.xx, L.xx) predstavlja jedan program
ili dijagram. Uredaj omoguc¢ava da se pod dijagramima 0 do 8, memoriSe 9 razli¢itih vremenskih dijagrama
procesa vodenja. |zbor Zeljenog dijagrama obavlja se podeSavanjem parametra ProG. Ukoliko je trenutno
aktivan proces vodenja, nije mogucée vrsiti memorisanje nove vrednosti parametra ProG, niti menjanje
elemenata odgovarajuéeg dijagrama (moguce je menjati samo regulacione parametre).

Primer dijagrama vodenija:
Na slici 6 je dat primer jednog dijagrama vodenja. (Fabri¢ki upisan kao dijagram 0).
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A
FV(EU)
End.S=7
BOO | _ r.05=10.0
"™\ L.05=600
r04=200 / r.06=0.0
L.04=800/
600 ................................................................................ , ............... :
r.03=0.0 r.07=20.0
L.03=30 L.07=100
400 ........................................ 7
r.02=20.0 /:
L.02=400
r.00=5.0
L.00=200
200 ............... ;
ool L0120 S S S T S :
20 30 50 80 100 120 130 155 T (minuta)”
Slika 6

10. Kalibracija merenja

Napomena: Uredaj je fabri€ki kalibrisan! Kalibraciju vrsiti samo ukoliko postoje opravdani razlozi za
to. Ukoliko je moguce, kontaktirati proizvodaca pre toga.

Uredaj raspolaZe sa 4 kalibraciona parametra (Cil, Eil, Ci2, Ei2) pomocu kojih se kalibri8e merenje ulaznog
signala. Nacin pristupa navedenim parametrima opisan je u prethodnim poglavljima. Postupak kalibracije
uredaja je slededi:

1. Uredaj prikljuiti na napon napajanja i ostaviti ga 15 minuta da se zagreje.

2. Podesiti vrednosti parametara Ci1=0.0, Ci2=100.0.

3. Ostaviti otvorene prikljucke A1 i A2. Sagekati 30 sekundi da se merenje stabilizuje. O¢itanu vrednost
parametra dil upisati u parametar Eil.

4. Na prikljucke A1 i A2 dovesti strujni signal od +20.00mA. Sacekati 30 sekundi da se merenje
stabilizuje. Ocitanu vrednost parametra di2 upisati u parametar Ei2.
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11. Sema prikljuéenja

F7 77 548
1 1 1 1
B1|B2| B3| B4||B5( B6| B7| B8 | B9 |B10|B11{B12
z o @ % L Rs485—
2 g' = = REEI\J REL3\J
RE2 RE1

POTENCIOMETAR I'/"I |'/"| NAPAJANJE
A1)l A2 || A3 | A4 | AS5| A6 | A7 | A8 | A9 |A10| A11|A12
T3 G,
+ - ZATVARA  OTVARA 85-25-0\lac

0%  100% 24Vacldc
0(4)-20mA

Slika 7

Napomena: Izlazi za RS485 komunikaciju (kleme B6,B7,B8) postoje samo u varijanti uredaja MR210ALSW.

12. Tehnicki podaci

- merni opseg -30 do 30mA DC

- ulazna otpornost 2.2 Q (bez prekostrujne zastite !)

- greSka merenja < 0.2% pune skale @ 25°C okoline £0.1% / 10°C
- uestanost merenja 3-5 merenja u sekundi

- napajanje 85 - 250VAC, 50/60Hz (ili 24VAC/DC +15% , 50/60Hz)
- potrosnja 3VA

- maksimalni napon na relejnim izlazima 250VAC

- moc¢ preklapanja relejnih izlaza 220VAC/ 3A omsko opterecenje

- Zivotni vek kontakata relea 10° preklapanja pri nominalnom opterecenju

- prikljucci standardni faston 6.3mm

- radna temperatura 0 do 60°C

- klimatska zastita IP54 za prednju ploCu i IP20 ostalo

- dimenzije 96 x 48 x 117mm (VS x SV x D) (V ili H verzija)
- otvor za ugradnju 92 x 45mm -0 + 0.5mm

13. Mehanic¢ke dimenzije uredaja

117mm
48mm 48mm ) € 45mm 050,
Y A ] |
| |mg
©
% E m m F Otvor za
< oo oo @ oo oo g ugradnju
[ [] [ & ’
IEEIEEIE i
varijanta varijanta
\" H
10mm | | 97mm o o/ 10mm
Slika 8
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14. Podaci za narucdivanje

Tip uredaja Napon napajanja RS485 MODBUS Varijanta
MR210ALS / H 85-250 Vac ne H
MR210ALS /V 85-250 Vac ne \Y

MR210ALS / H/ 24V 24 Vacldc ne H
MR210ALS / V | 24V 24 Vacl/dc ne \
MR210ALSW / H 85-250 Vac da H
MR210ALSW /V 85-250 Vac da \
MR210ALSW / H / 24V 24 Vacldc da H
MR210ALSW /V [ 24V 24 Vacldc da \Y

YA A

15. Mere predostroznosti

1
2
3.
4

10.

11.

12.
13.

Uredaj priklju€ujte samo na napajanje koje je definisano u tehnic¢ikim podacima.

Nemojte koristiti oSte¢ene kablove za napajanje uredaja.

Napajanje uredaja dovesti preko nezavisnog osiguraca 1A (tromi).

Prilikom ozi¢avanja uredaja voditi racuna o slede¢im stvarima:

- obezbediti Sto veci razmak izmedju energetskih vodova i signalnih ulazno/izlaznih vodova

- Kkoristiti posebne dovodne linije za napajanje uredaja i ne vrSiti nikakva premosc¢avanja sa
dovodnih linija napajanja

Obezbediti $to vecu udaljenost od uredaja koji generiSu visokofrekventne smetnje.

Obezbediti da temperatura i relativna vlaznost vazduha ambijenta bude u granicama navedenim u
tehnicikim podacima.

Ne koristiti uredaj na mestima gde ima kondenzacije, prasine, korozivnog gasa, udara i vibracija.

Uredaj staviti van upotrebe u slu€aju da je znatnije mehanicki oStecen (pukotine na kudistu,
probusena prednja folija i slicno).

Odmah prestanite sa koris¢enjem uredaja ako otkrijete nepravilnosti u radu.

Nemojte vaditi uredaj iz kuciSta u kome se nalazi. Samo je proizvodac ovlas¢en za rasklapanje,
popravku i modifikovanje uredaja.

Tastere prednjeg panela pritiskati samo jagodicama prstiju. Ne koristiti bilo kakve oStre predmete u
tu svrhu.

Pre €id¢enja spoljnih povrSina uredaja obavezno odspojiti sve energetske i signalne vodove.

Za CiS¢enje spoljnih povrsina koristiti samo blagi rastvor alkohola. Ne korisitit abrazivna sredstva u tu
svrhu.
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16. Adresna mapa za MODBUS komunikaciju

16.1. RAM Varijable —read only

PV 0x0030 Merena vrednost (kao na displeju ali bez decimalne tacke)
ukoliko je visi bajt 0x80, nizi bajt ima sledec¢e znacenje:
1 - under range 2 - over range
3 - under low limit 4 - over high limit
SYYJ 0x0031 Trenutna zadata vrednost (kao na displeju ali bez decimalne tacke)
run_no 0x0032 digitalni ulaz In3 neaktivan —run_no =0
digitalni ulaz In3 aktivan — run_no dobija vrednost internog brojaca
koji se uvecava za 1 na svaku pozitivnu ivicu In3
digins 0x0033 stanje digitalnih ulaza:
dig. ulaz RUN - bit 0, dig. ulaz HOLD - bit 1,
dig. ulaz In3 - bit 2, dig. ulaz In4 - bit 3
relays 0x0034 stanje relea: RE1 - bit 0, RE2 - bit 1, RE3 - bit 2, RE4 - bit 3
potpos 0x0035 Procentualna vrednost pozicije servoa
Iflags 0x0036 flegovi vodenja: b0-run, bl-end, b2-hold , b3-nagib , b4-pauza
Iseg 0x0037 tekuci segment vodenja
Isegtime 0x0038 i 39 (long) vreme od pocetka tekuceg segmenta u 0.1s

lastpmrstat 0x0039

status izvrSenja poslednje Preset multiple registers instrukcije:
0 - OK, 1 - greSka pri upisu

16.2. EEPROM parametri (neograni¢eno READ, maksimalno 25000 puta WRITE)

0x2001

0x2002
0x2003
0x2004
0x2005
0x2006
0x2007
0x2008
0x2009
0x200a

0x2053
0x2054

ProG

0x2002 - 0x200a parametri dijagrama 0

Str.S
End.S
Str.t
St.SP
CF.Hb
Hb
ALLF
Sh.cr

rezervisano

0 - Auto, 1 - SP, 2 - StSP

format zavisi od dP

0-OFF,1-LHb, 2 -HHb, 3-LHHB, 4 - dEFS
format zavisi od dP

0-OFF,1-Sh 1,..8-5Sh 8

0-OFF,1-0n

0x200b - 0x2013 parametri dijagrama 1

0x204a - 0x2052 parametri dijagrama 8

0x2053 - 0x2055 parametri segmenta O dijagrama 0

r. 00
L. 00

xxxx/min ili xxx.x/min ili xx.xx/min ili x.xxx/min zavisno od rF.00
XXXX il Xxx.X ili xx.xx ili X.xxx zavisno od LF.00 (za r.00=0)
u sec ili min zavisno od LF.00 (za r.00#0)
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0x2055 rF.00  (bit0i1)
LF.00 (bit2i3)

00—1234, 01—-123.4, 10—12.34, 11-12.34

00—1, 01-60 (za r.00=0)
00—1234, 01—-123.4, 10—12.34, 11—-12.34 (zar.00#0)
cr.00 (hit4,5,6) ( cb1-bit4, cb2-bit5, cb3-bit6 ) 0—-OFF, 1—0n

HS.00 (bit 7 i bit 8) 0-OFF, 1-LHb, 2-HHb, 3-LHb

bitovi 9-13 se ne koriste - upisati 0
bitovi 14-15 se ne koriste - upisati 0

0x2056 - 0x2058 parametri segmenta 1 dijagrama 0

0x2074 - 0x2076 parametri segmenta 11 dijagrama 0

0x2077 - 0x209a parametri segmenata 0 do 11 dijagrama 1

0x2173 - 0x2196 parametri segmanata 0 do 11 dijagrama 8

0x2197 SP zavisno od dP

0x2198 C.Pid 0—OFF 1—-0n

0x2199 ProP zavisno od dP

0x219a Intt us

0x219b diFt us

0x219c C.dSP zavisno od dP

0x219d rezervisano

0x219e db u0.1%

0x219f ocH u0.1%

0x21a0 vit us

Ox21al vrL u 0.1%/min ili 0x8000—OFF
0x21a2 C.Act 0—HEAT 1—-COOL

0x21a3 C.AL 0—CLOS 1—-HOLd 0—OPEn
0x21a4 Lt 1 Odo5zalr 1dolLr 6

0x21a5 dsSL1 u zavisnosti od dP

0x21a6 H 1 u zavisnosti od dP

Ox21a7 AL_1 0—OFF 1-0n

0x21b0 Lt 4 Odo5zalr 1dolLr 6

0x21b1 dSL4 u zavisnosti od dP

0x21b2 H 4 u zavisnosti od dP

0x21b3 AL 4 0—OFF 1—-0On

0x21b4 OPEr 0,1ili2

0x21b5 dp 0—-XXXX T-XXX.X  25XX.XX  3—X.XXX
0x21b6 tF uO.1ls

0x21b7 OFSt u zavisnosti od dP

0x21b8 SPLL u zavisnosti od dP

0x21b9 SPHL u zavisnosti od dP

Ox21ba tAU1 ums

0x21bb tAU2 ums

0x21bc tAU3 ums

0x21bd tAU4 ums

0x21be-bf rezervisano

0x21c0 r3AS 0do 9redom za LC1, LC2, LC3, LC4, End, cbl, cb2, cb3, OFF, On
0x21cl r4AS 0do 9 redom za LC1, LC2, LC3, LC4, End, cbl, cb2, cb3, OFF, On
0x21c2 HANd 0—OFF 1—-0On

0x21c3 POS 0—POtP, 1—>EStP ili 2—-nCPP
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16.3. Podrzane MODBUS funkcije
Podrzan je samo RTU (binarni) MODBUS protokol.

Podrzane su funkcije:
03h (Read holding registers),
10h (Preset multiple registers),
16h (Mask write register)

Veli¢ina primopredajnog buffer-a je 256 bajta.

MIKROREM Brace Spasi¢ 4A, 32000 Cagak tel/fax (032)370-500 www.mikrorem.com
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