Termoregulator-programer MR210LW
sa programskim vodenjem temperature 10 programa sa 12 segmenata
I RS485 komunikacijom sa MODBUS RTU protokolom

MR210LW

Taénost merenja bolja od 0.25%

PID prenosna karakteristika

Programsko vodenje temperature sa 12
linearnih segmenata sa moguénoscu

nastavljanja programa

Digitalni ulazi za RUN i HOLD i dva pomoéna
ulaza za nadzor komunikacijom

Limitacija izlazne snage za ceo dijagram ili
posebno za svaku segment

Podesiv zahtev za pauzu na pocetku svakog
segmenta

Pamcenje stanja kod nestanka napajanja
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MR210LW

Ulaz za Pt100, J, K, S, R merne sonde
Cetiri relejna izlaza

Moguénost memorisanja i izbora 10 razliCitih
vremenskih dijagrama

Kontrola HOLD opsega za ceo dijagram ili
posebno za svaku segment

Tri pomoéna kontrolna
svakom segmentu

izlaza podesiva u

RS485 komunikacioni interfejs sa MODBUS
RTU protokolom

Zastita od neovladéenog podesavanja






1. Opis prednje plo€e i funkcije tastera

Gornji displej prikazuje merenu vrednost (izvan podeSavanja) ili ime parametra €ija se vrednost posmatra
(u podesavaniju). Donji displej prikazuje zadatu temperaturu (izvan podeSavanja) ili vrednost parametra (u
podeSavanju).

LED diode 1, 2, 3 i 4 sijaju kada su uklju¢eni relei RE1, RE2, RE3 i RE4 (redom). LED diode R, H, D3 i
D4 sijaju kada su aktivni digitalni ulazi RUN, HOLD, In3 i In4 (redom). Led dioda B sija kada je
privriemeno zaustavljeno odvijanje programa usled velikog odstupanja ostvarene i zadate temperature.

Taster "P" Dugim pritiskom na ovaj taster (u trajanju duzem od cca. 1.5 sekundi) ostvaruje se
ulazak u glavni meni (listu). Kratkim pritiskom na ovaj taster ostvaruje se povratak u prethodnu
listu ili napustanje podeSavanja parametra bez memorisanja nove vrednosti.

Taster "M" sluzi za izbor elementa liste ili memorisanje nove vrednosti nekog parametra. Ureda;
reaguje pri otpustanju ovog tastera.

Tasteri "A" i "V" sluze za kretanje po elementima liste ili promenu prikazane vrednosti prilikom
podeSavanja parametra. Kratak pritisak i otpustanje nekog od ovih tastera izaziva prelazak na
susedni elemenat liste ili promenu vrednosti parametra za 1. DrZanje tastera pritisnutim duze od

oko 0.6 sekundi izaziva dalju automatsku promenu.

2. PodesSavanje zadate temperature

Ako se regulator nalazi izvan procesa vodenja (neaktivan RUN ulaz) na donjem displeju se prikazuje
vrednost ruéno zadate temperature (parametar SP). Tasterima "V " i " A" podesiti vrednost na Zeljenu. Tri
sekunde posle otpustanja tastera, novoizabrana vrednost ¢e biti automatski memorisana.

3. Izbor programa po kome se vodi proces

Ako se regulator nalazi izvan procesa vodenja (neaktivan RUN ulaz) pritiskom na taster "P" podeSava se
vrednost parametra PrOG Cime se vrsi izbor dijagrama po kome ¢e se obavljati programsko vodenje
temperature. Nakon pritiska na taster "P" na gornjem displeju se ispisuje poruka PrOG, a na donjem
displeju vrednost parametra. Tasterima "V¥" i "A" podesiti vrednost na zeljenu. Tri sekunde posle
otpustanja tastera, novoizabrana vrednost ¢e biti automatski memorisana.

4. PodeSavanje parametara

Ulazak u pode8avanje parametara t.j. u glavni meni, ostvaruje se pritiskom na taster "P" duzim od 1.5s.
Parametri su organizovani u liste (menije). Svaki parametar ima svoje ime i vrednost. Ulaskom u
podeSavanje, na gornjem displeju se prikazuje ime prvog parametra u listi, a na donjem displeju njegova
dotadasnja vrednost.

Koristeéi tastere "A" i "V¥" kreCemo se po elementima liste dok se na gornjem displeju ne pojavi ime
parametra €iju vrednost zelimo da promenimo. Pritiskom na taster "M" ispis imena na gornjem displeju
pocinje da trepée Cime zapocinje postupak menjanja vrednosti.

Vrednost moze biti numeri¢ka ili slovna. Vrednost se menja tasterima "V¥" i "A". Ukoliko Zelite da se
novopodeSena vrednost memoriSe, kratko pritisnite taster "M". Ukoliko Zelite da odustanete od promene
vrednosti, kratko pritisnite taster "P".

Ako u toku nekog duzeg vremena (zavisno od parametra) ne pritisnete nijedan taster, vr§i se automatsko
prekidanje procesa menjanja vrednosti.

Na Sl. 1, dat je primer podeSavanja jednog parametra.
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5. Nivoi pristupa parametrima

Svi podesivi parametri se nalaze u jednoj listi. Koji ¢e se parametri videti u podeSavanju, zavisi od toga sa
kojim je nivoom operater pristupio uredaju. Primena ovih nivoa, skracuje pregledanje dugih lista ali i
"sakriva" vazne parametre od manje upucéenih rukovalaca. Postoji 4 nivoa pristupa parametrima.

Nivo 0 je najnizi nivo i kroz njega se mogu podeSavati samo zadata temperatura (SP) i program (PrOG).

Nivo 1 se ostvaruje uobi¢ajenim ulaskom u podeSavanje, pritiskom na taster "P" duzim od 1.5s (vidi
paragraf 4) i za njega nije neophodna nikakva prethodna najava (lozinka).

Za Nivo 2, neophodno je uredaju prethodno saopstiti lozinku. To se vrsi na sledeci nacin: kod uklju€enja
uredaja na napajanje, uredaj vrSi naizmenicno paljenje i gaSenje displeja koje traje oko 6 sekundi. Ako se
bilo kada u toku ove pocetne faze rada, pritisne i otpusti taster "P", uredaj je primio lozinku za ulazak u
podeSavanje na Nivou 2. Sam ulazak u podeSavanje moze se od tada nadalje vrsiti na ve¢ opisan,
uobi€ajeni nacin pritiskom na taster "P" duzim od 1.5s. Dozvola za pristup parametrima sa nivoa 2 vazi
sve do prvog isklju€ivanja uredaja sa mreznog napona.

Da bi se omogucio pristup menijima i parametrima sa Nivoa 3 potrebno je taster "M" pritisnuti pre
uklju¢enja uredaja na mrezni napon i drzati do pocetka "fleSovanja", a onda otpustiti. Zatim se u toku rada
uredaja, menijima i parametrima pristupa na isti na¢in kao na Nivima 0, 1, ili 2. Dozvola za pristup Nivou 3
vazi sve do prvog isklju€ivanja uredaja sa mreznog napona.

6. Pregled i opis menija i parametara

GLAVNI MENI
Naziv Nivo Opis Nota
Prog 1 Izbor dijagrama po kome ¢ée se obavljati programsko vodenje temperature
rEG LiSt 1 Meni regulacionih parametara
diAG LiSt 1 Meni parametara dijagrama
Cn2 1 Lozinka za pristup parametrima sa nivoa 2
CFG LiSt 2 Meni konfiguracionih parametara
S.485 LiSt 2 Meni komunikacionih parametara
CAd LiSt 3 Kalibracioni meni
MENI REGULACIONIH PARAMETARA (rEG LiSt) (za Ctrt=C2P)
Naziv | Nivo Opseg podes$avanja Opis Nota
tyP1 2 PldH, PIdC, Lr 1doLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG1
Pb 1 0.1do 999.9 °C Proporcionalni opseg PID regulacije 1
Intt 1 60 do 9999s ili OFF Integralna vremenska konstanta PID regulacije 1
diFt 1 0do 999 s Diferencijalna vremenska konstanta PID regulacije 1
CY 1 1do999s Vreme ciklusa uklju€ivanja reg. izlaza REG1 1
PLr 1 1do 100 % Ogranicenje vrednosti regulacionog izlaza REG1 1
dSP1 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike regulacionog izlaza REG1 3
HyS1 1 0.1 do 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG1 2
AL 1 2 0 do 100 % Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG1
tyP2 2 Lr 1dolLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG2
dspP2 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG2 3
HyS2 1 0.1 do 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG2
AL 2 2 OFF ili On Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG2
tyP3 2 Lr 1dolLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG3
dSP3 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3 3
HyS3 1 0.1 do 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3
AL 3 2 OFF ili On Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG3

1) parametar vidljiv ako je tyP1 = PIdH ili PIdC

3) rezolucija 1°C ili 0.1°C zavisno od parametra dP

2) parametar vidljiv ako je tyP1 =Lr_1 do Lr_6

MENI REGULACIONIH PARAMETARA (rEG LiSt) (za Ctrt=C3PC)

Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
Pb 1 0.1do 999.9 °C Proporcionalni opseg PID regulacije
Intt 1 60 do 9999s ili OFF Integralna vremenska konstanta PID regulacije




diFt 1 0do 999 s Diferencijalna vremenska konstanta PID regulacije
db 1 -99.9do0 99.9 °C Mrtva zona izmedu grejanja i hladenja
rcG 1 0.01 do 99.99 Relativno pojaganje hladenja u odnosu na grejanje
) o Pomeraj karakteristike regulacionih izlaza za grejanje
dsp |1 99.9.do 99.9°C i hladenje (REG1 | REG2)
CYH 1 1do999s Vreme ciklusa uklju€. reg. izlaza za grejanje (REG1)
CYC 1 1do999s Vreme ciklusa uklju€. reg. izlaza za hladenje (REG2)
PHH 1 0 do 100 % Ogranicenje vrednosti reg. izlaza za grejanje (REG1)
PHC 1 -100 do 0 % Ogranicenje vrednosti reg. izlaza za hladenje (REG2)
ALP 1 -105 do 105 % Alarmni procenat regulacionih izlaza REG1 i REG2
tyP3 2 Lr 1dolLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG3
dSP3 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3 1
HyS3 1 0.1do 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3
AL 3 2 OFF ili On Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG3
1) rezolucijaispisa 1°C ili 0.1°C zavisno od parametra dP
MENI REGULACIONIH PARAMETARA (rEG LiSt) (za Ctrt=C3Pb)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
db 1 0.0do0 99.9 °C Mrtva zona izmedu grejanja i hladenja
) o Pomeraj karakteristike regulacionih izlaza za
dsp |1 99.9.d0 99.9°C grejanje i hladenje (REG1 | REG2)
HySH 1 0.1do 99.9 °C Histerezis regulacionog izlaza za grejanje (REG1)
HySC 1 0.1do 99.9 °C Histerezis regulacionog izlaza za hladenje (REG?2)
ALAC 1 oFF,H on, C on Alarmni akcija regulacionih izlaza REG1 i REG2
tyP3 2 Lr 1dolLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG3
dSP3 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3 1
HyS3 1 0.1do0 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3
AL 3 2 OFF ili On Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG3
1) rezolucijaispisa 1°C ili 0.1°C zavisno od parametra dP
MENI REGULACIONIH PARAMETARA (rEG LiSt) (za Ctrt=CPP)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
ProP 1 0.1 do 999.9 °C Proporcionalni opseg PID regulacije
Intt 1 60 do 9999s ili OFF Integralna vremenska konstanta PID regulacije
diFt 1 0do 999 s Diferencijalna vremenska konstanta PID regulacije
dSP 1 -99.9d0 99.9 °C Pomeraj regulacione karakteristike
db 1 0.0 do 20.0% Mrtva zona servo regulacije
OCH 1 0.1 do 10.0% Histerezis servo regulacije
vit 1 5 do 1000 Vreme kretanja servoa od min. do maksimuma
Vil 1 0.1 do 999.9%/min ili OEE Ogranllcenje li)rzlme promene upravljacke veli€ine (koja
upravlja poloZajem servoa)
ALS 1 CLOS, HOLd, OPEN Akcija servoa u slu€aju neispravnog merenja
temperature
tyP3 2 Lr 1dolLr 6 Nacin rada regulacionog izlaza REG3
dSP3 1 -9999 do 9999 °C Pomeraj karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3 1
HyS3 1 0.1 do 999.9 °C Histerezis karakteristike ON/OFF reg. izlaza REG3
AL 3 2 OFF ili On Alarmna akcija za regulacioni izlaz REG3
1) rezolucija ispisa 1°C ili 0.1°C zavisno od parametra dP
MENI DIJAGRAMSKIH PARAMETARA (dIAG LiSt)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
dG_n 1 0do9 Redni brOJ.duagrama Ciji ¢e se parametri videti u
nastavku liste
Str.S 1 0do 11 Redni broj segmenta od koga pocinje vodenje
End.S 1 0do 119 Redni broj segmenta sa kojim se zavrSava vodenje
Str.t 1 Auto, SP ili StSP Izbor pocetne temperature vodenja
St.SP 1 SPLL do SPHL Pocetna temperatura vodenja za sluc¢aj Str.t=StSP 1,2




CF.Hb 1 OFF, IlﬁHgd%TbLﬂ;bl;EFS Konfigurisanje HOLD opsega

Hb 1 0.1 do 999.9 °C Sirina HOLD opsega
ALL.F 1 sh 1, Sohli;,“.l.. Sh 8 Opésti format za r i L, za sve segmente dijagrama dG_n
Sh.cr 1 OFF ili on Kontrola prikaza parametara cr.xx u meniju SEG

0 do 100 %,
PLd 1 ili Pd.01, ..., Pd.12, Ogranicenje vrednosti regulacionih izlaza
ili dEFS

SEG 1 LiSt Meni segmentnih parametara
Hb.Sh 1 LiSt Meni definicija HOLD opsega
PL.Sh 1 LiSt Meni definicija ograni¢enja regulacionih izlaza

1) rezolucija ispisa 1°C ili 0.1°C zavisno od parametra dP

2)parametar vidljiv ako je Str.t=StSP

MENI SEGMENTSKIH PARAMETARA (SEG LiSt)

Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
rF.00 1 123.4li 12.34 Format za parametar r.00
r.00 1 0 do 999.9 ili 99.99 °C/min Nagib zadate temperature na segmentu 0O
1ili 60s (zar.00 =0)
LF.00 1 1234 ili 123.4 (za 1.00 # 0) Format za parametar L.00
0 do 99.59 (zar.00 = 0) - G
L.00 1 -1999 do 9999 (za .00 # 0) Krajnja temperatura ili trajanje segmenta 0
000, 001, 010, 100, ... 111 ili . - .
cr.00 1 H000, HO01, HO10, ... H111 Stanje pomoc¢nih kontrolnih izlaza za segment 0
OFF, LHb, HHb, LHHb, L .
HS.00 1 ili HA.01, ..., Hd.12 Konfigurisanje HOLD opsega za segment 0
PS 00 1 5,10,15, ... 95, 100, Ogranicenje vrednosti regulacionih izlaza za
| ili Pd.01, ... Pd.12 segment 0
re.11 1 123.4li 12.34 Format za parametar r.11
r.11 1 0 do 999.9li 99.99 °C/min Nagib zadate temperature na segmentu 11
1ili 60s (zar.11 =0)
LF.11 1 1234l 123.4 (zar.11 # 0) Format za parametar L.11
0 do 99.59 (zar.11 = 0) - G
L.11 1 0 do 9999 (999.9) (za r.11 # 0) Krajnja temperatura ili trajanje segmenta 11
cr.ll 1 000, 001, 010, 100, ... 111 Stanje pomoc¢nih kontrolnih izlaza za segment 11
OFF, LHb, HHb, LHHb, Co
HS.11 1 ili Hd.01, ..., Hd.12 Konfigurisanje HOLD opsega za segment 11
PS 11 1 5,10,15, ... 95, 100, Ogranicenje vrednosti regulacih izlaza za
' ili Pd.01, ... Pd.12 segment 11
MENI DEFINICIJA HOLD OPSEGA (Hb.Sh LiSt)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
HH.01 1 0.0do 199.9 °C Gornja granica za HOLD (definicija Hd.01)
HL.01 1 0.0do 199.9 °C Donja granica za HOLD (definicija Hd.01)
HH.12 1 0.0 do 199.9 °C Gornja granica za HOLD (definicija Hd.12)
HL.12 1 0.0 do 199.9 °C Donja granica za HOLD (definicija Hd.12)
MENI DEFINICIJA ZA OGRANICENE REGULACIONIH IZLAZA (PL.Sh LiSt)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
PH.01 1 0 do 100% Ogranicenje iznosa grejanja (definicija Pd.01)
PC.01 1 -100 do 0% Ogranicenje iznosa hladenja (definicija Pd.01)
PH.12 1 0 do 100% Ogranicenje iznosa grejanja (definicija Pd.12)
PC.12 1 -100 do 0% Ogranicenje iznosa hladenja (definicija Pd.12)




MENI KONFIGURACIONIH PARAMETARA (CFG LiSt)

Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
OPEr 2 0do?2 Nivo pristupa operatera
Sond 2 P100, FECJ, nICr, PrHS, PrHr, FECL | Izbor tipa merne sonde
dP 2 OFF ili ON Rezolucija ispisa 1°C ili 0.1°C
Ert 2 0.0 do 99.9 °Cili Int Temperatura eksternog uporednog mesta (za
termoparove)
Linr 2 0.0do99.9Q Otpornost vodova kod dvovodnog merenja
otpornosti Pt100 senzorom
tF 2 0.0do 10.0s Vremenska konstanta ulaznog digitalnog filtra
OFSt 2 -99.9 do 99.9 °C Pomeraj vrednosti merene temperature
SPLL 2 -1999 do 9999 °C Minimalna vrednost za SP 1
SPHL 2 -1999 do 9999 °C Maksimalna vrednost za SP 1
tAU1 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza RUN
tAU2 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza HOLD
tAU3 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza In3
tAU4 2 0 do 9999 ms Vreme filtracije digitalnog ulaza In4
Citrt 2 C2P, C3PC, C3Pb, CPP Izbor tipa regulacije
2AS > OFF, On, rEG2, End, cb1, cb2, cbh3, Izbqr sigpala koji ¢e upravljati stanjem
PAuUS, PorE, run, rEG1, rEG3 relejnog izlaza RE2
(3AS > OFF, On, rEG2, End, cb1l, cb2, cbh3, Izbqr sigpala koji ¢e upravljati stanjem
PAuUS, PorE, run, rEG1, rEG3 relejnog izlaza RE3
(4AS > OFF, On, rEG2, End, cb1l, cb2, cbh3, Izbqr sigpala koji ¢e upravljati stanjem
PAuUS, PorE, run, rEG1, rEG3 relejnog izlaza RE4
1) rezolucijaispisa 1°C ili 0.1°C zavisho od parametra dP
MENI KOMUNIKACIONIH PARAMETARA (S.485 LiSt)
Naziv | Nivo Opseg podegavanja OpiS Nota
Prot 1 rtu ili tonL I1zbor komunikacionog protokola
ttr 1 0do 9999 s Period slanja zapisa (za Prot = tonL)
Addr 1 1do 247 Komunikaciona adresa uredaja (za Prot = rtu)
bAud 1 2400, 4800,9600,19.20 i 38.40 bd | Bodna brzina komunikacije
PrtY 1 OFF, EVEn, odd Konfigurisanje bita parnosti
StPb 1 1ili2 Konfigurisanje stop bita
EdLY 1 0 do 200 ms VVreme odlaganja odgovora (za Prot = rtu)
MENI KALIBRACIONIH PARAMETARA (CAd LSt)
Naziv | Nivo Opseg podesavanja Opis Nota
Snd 3 P100, EIrEHCrJFEgL PrHS, Izbor tipa merne sonde
Irl 3 20.0 do 390.0 © Vrednost priklju€ene otpornosti za kalibracionu tacku 1 1
drl 3 -9.99 do 9.99 % Relativna greSka pri ulaznoj vrednosti Ir1 1
Erl 3 -9.99 do 9.99 % Parametar za kalibraciju otpornosti u tacki 1 1
Ir2 3 20.0do 390.0 0 Vrednost priklju¢ene otpornosti za kalibracionu tacku 2 1
dr2 3 -9.99 do 9.99 % Relativna greSka pri ulaznoj vrednosti Ir2 1
Er2 3 -9.99 do 9.99 % Parametar za kalibraciju otpornosti u tacki 2 1
lul 3 -5.00 do 50.00 mV Vrednost prikljuéenog napona za kalibracionu ta¢ku 1 2
dul 3 -9.99 do 9.99 % Relativna greSka pri ulaznoj vrednosti lu1 2
Eul 3 -9.99 do 9.99 % Parametar za kalibraciju napona u tacki 1 2
lu2 3 -5.00 do 50.00 mV Vrednost prikljuéenog napona za kalibracionu ta¢ku 2 2
du2 3 -9.99 do 9.99 % Relativna greSka pri ulaznoj vrednosti lu2 2
Eu2 3 -9.99 do 9.99 % Parametar za kalibraciju napona u tacki 2 2
TCJ 3 - Temperatura uporednog mesta (nekalibrisana) 2
ECJ 3 -19.9 do 19.9°C Kalibracioni ofset temperature uporednog mesta 2

1) Parametar vidljiv ako je Snd # P100
2) Parametar vidljiv ako je Snd = P100




6.1. Opis parametra SP

Parametar SP se uzima kao zadata temperatura ukoliko nije aktivan proces vodenja t.j. nije aktivan
digitalni ulaz RUN. Ovaj parametar se ne nalazi u listama parametara, a njegovo podeSavanje vrsi se na
nacin opisan u paragrafu 2.

6.2. Opis parametra ProG

Parametrom ProG vrsi se izbor rednog broja dijagrama po kome ¢&e se vrsiti proces vodenja.

6.3. Opis parametara Cn2

U slu€aju da je potrebno pristupiti parametrima sa nivoa 2 bez prethodnog saop$tavanja lozinke, kako je
to opisano u paragrafu 5, potrebno je podesiti parametar Cn2 na vrednost "987". Dozvola za pristup
parametrima sa nivoa 2 (po ovom osnovu) vazi sve do isklju¢enja napajanja.

6.4. Opis menija rEG LiSt - regulacioni parametri (za Ctrt=C2P)
Parametar : Pb

Proporcionalni opseg regulacionog izlaza REG1, za tipove PIdH i PIdC. U ovom opsegu se izlazna shaga
podeSava proporcionalno regulacionom odstupanju dok je izvan njega izlaz stalno uklju€en ili iskljuc¢en
(zavisno od znaka regulacionog odstupanja i tipa izlaza).

Parametar : Intt

Integralna vremenska konstanta regulacionog izlaza REG1 (samo za tipove PIdH i PIdC) u sekundama
(integralno vreme).

Parametar : dIFt

Diferencijalna vremenska konstanta regulacionog izlaza REG1 (samo za tipove PIdH i PIdC) u
sekundama (diferencijalno vreme).

Parametar: CY

Minimalno vreme trajanja jednog ciklusa uklju€enja i iskljuéenja regulacionog izlaza REG1. Ukoliko
regulacioni izlaz radi kao proporcionalni (typl = PidH ili PidC) izlazna snaga se, prema potrebama
regulacije, podeSava tako $to se regulacioni izlaz naizmeniéno uklju€uje i iskljuuje tako da se dobija
odgovarajuca prosecna snaga. Ritam ovog rada odreden je parametrom CY. Ciklus rada izlaza jednak je
taéno ovom vremenu kada je uklju€enje jednako isklju¢enju. U svim ostalim slu€ajevima ciklus rada je
duzi. Najkrace uklju€enje ili isklju¢enje jednako je 1/4 CY. Vrednost ovog parametra je fabri¢ki podesena
na 60 sekundi.
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SI. 2
Parametar : PLr

OgraniCenje vrednosti regulacionog izlaza t.j. maksimalnog procenta ukljuéenosti izlaza. Ako se PLr
podesi na vrednost recimo 70 (%), maksimalni procenat uklju¢enosti izlaza bi¢e 70% (vidi primer na Sl.
2). Ovo ograniCavanje se primenjuje i u alarmnim situacijama ako je regulacioni izlaz PID, gde je
procentualna vrednost izlaza odredena parametrom AL_1.



Parametri . tyP1, tyP2, tyP3

Nacin rada regulacionih izlaza REG1, REG2 i REG3. Regulacioni izlaz REG1 moze raditi na bilo koji
nacin prikazan na Sl. 3. Regulacioni izlazi REG2 i REG3 mogu raditi kao tipovi Lr_1 do Lr_6.

Tipovi oznageni sa PIdH i PIdC su proporcionalni tipovi regulacije. Tipovi Lr_1 do Lr_6 predstavljaju razne
vrste limit komparatora podesnih za ON/OFF regulaciju, uklju¢enje pomomoc¢nih izvrSnih organa,
alarmiranje itd.
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50 50
0 0
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OFF L N OFF
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tyPx=Lr_5 HySx tyPx=1Lr_6 HySx
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Parametri: dSP1, dSP2, dSP3

Za tipove PIdH i PIdC ovim parametrom se pomera sredina proporcionalnog opsega levo ili desno (u
minus ili plus) relativho u odnosu na zadatu vrednost (SP) (vidi SI. 3).



Za tipove ON/OFF izlaza oznaCene sa Lr_1 i Lr_2 ovaj parametar ima znacenje relativnog pomeraja
karakteristike u odnosu na SP. Negativna vrednost parametra dSPx ima isti efekat kao i pozitivna.

Za tipove ON/OFF izlaza oznaCene sa Lr_3 i Lr_4 ovaj parametar ima znacenje relativnog pomeraja
karakteristike u odnosu na SP. Pozitivhe vrednosti parametra dSPx pomeraju karakteristiku desno od SP,
a negativne levo od SP.

Kod tipova Lr_5i Lr_6, vrednost ovog parametra je apsolutna t.j. daje temperaturu na kojoj ¢e se menjati
stanje izlaza nezavisno od zadate temperature.

Parametri: HyS1, HyS2, HyS3
Ovim parametrima se odreduje histerezis (diferencija ukljucenja i iskljuCenja) za tipove ON/OFF izlaza
oznaCene salLr_1doLr 6 (Sl 3).

Parametar: AL_1

Ovim parametrom se odreduje ponaSanje regulacionog izlaza REG1 u slu€aju izlaska merenog (ulaznog)
signala iz mernog opsega (prekid vodova do senzora, kratak spoj na Pt100 i sli¢no). Regulator ispisuje
blinkaju¢u poruku o tipu problema i podeSava stanje regulacionog izlaza REG1 u skladu sa ovim
parametrom.

Ako je regulacioni izlaz REG1 tipa PIdH ili PIdC, ovaj parametar odreduje procentualnu ukljuéenost izlaza
REG1. Naime, ukoliko je vrednost ovog parametra 0(%) izlaz ¢e biti stalno iskljucen, za vrednost 100(%)
izlaz je stalno uklju¢en a za vrednost izmedu 0 i 100, izlaz ¢e biti uklju€en u odgovarajuéem procentu
vremena radeci u ciklusu odredenom parametrom CY.

Ako je regulacioni izlaz REGL1 tipa Lr_1 do Lr_6, izlaz ¢ée biti konstantno isklju¢en ukoliko je AL_1=0 ili
konstantno uklju€en ukoliko je AL_1#0.

Parametri: AL_2, AL _3

Ovim parametrima se odreduju pona$anja regulacionih izlaza REG2 i REG3 u slu€aju izlaska merenog
(ulaznog) signala iz mernog opsega (prekid vodova do senzora, kratak spoj na Pt100 i sli¢no). Regulator
ispisuje blinkajuéu poruku o tipu problema i podeSava stanja regulacionih izlaza u skladu sa ovim
parametrima.

Regulacioni izlaz REG2 ¢e biti konstantno isklju¢en ukoliko je AL_2=OFF ili konstantno ukljuéen ukoliko
je AL_2=0n. Na isti nac¢in se definiSe stanje regulacionog izlaza REG3, ali samo u zavisnosti od
parametra AL_3.

6.5. Opis menija rEG LiSt - regulacioni parametri (za Ctrt=C3PC)

Parametar : Pb

Proporcionalni opseg PID regulacije. U ovom opsegu se izlazna snaga podeSava proporcionalno
regulacionom odstupanju dok je izvan njega izlazna snaga -100% ili 100% (zavisno od znaka
regulacionog odstupanja).

Parametar : Intt

Integralna vremenska konstanta PID regulacije u sekundama (integralno vreme).
Parametar : dIFt

Diferencijalna vremenska konstanta PID regulacije u sekundama (diferencijalno vreme).
Parametri: db, rCG

PodeSavanjem mrtve zone db na vrednost veéu od 0 razdvaja se uklju€enje grejanja i hladenja (vidi SI.
4). Ukoliko se mrtva zona postavi na vrednost manju od 0, grejanje i hladenje mogu biti ukljuceni
istovremeno kada je razlika merene i zadate temperature manja od +db/2, ¢ime se moze postici finija
regulacija.

Parametar rCG odreduje relativno pojacanje hladenja u odnosu na grejanje (vidi Sl. 4). Ako je snaga
hladenja znatno veéa nego snaga grejanja (uglavhom kod hladenja vodom), postaviti parametar rCG na
vrednost manju od 1 (za hladenje vodom rCG = 0.3).
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Sl. 4
Parametar : dSP

Ovim parametrom pomeramo karakteristiku regulacionih izlaza za grejanje (REG1) i hladenje (REG2)
levo ili desno (u minus ili plus) relativno u odnosu na zadatu vrednost (SP).

Parametar: CYH
Minimalno vreme trajanja jednog ciklusa uklju¢enja i isklju€enja regulacionog izlaza za grejanje (REG1).
Parametar: CYC

Minimalno vreme trajanja jednog ciklusa uklju€enja i isklju¢enja regulacionog izlaza za hladenje (REG2).

Parametar : ALP

Parametrom ALP odredujemo ponaSanje regulacionih izlaza za grejanje (REGL1) i hladenje (REG2) u
slucaju izlaska merenog (ulaznog) signala iz mernog opsega (prekid vodova do senzora, kratak spoj na
Pt100 i sli¢éno). Regulator ispisuje blinkaju¢u poruku o tipu problema i podeSava stanje regulacionih izlaza
u skladu sa ovim parametrom.

Za ALP>0% regulacioni izlaz za hladenje (REGZ2) je isklju€en, regulacioni izlaz za grejanje (REG1) je
uklju€en u procentu definisanim parametrom ALP. Za ALP<0% regulacioni izlaz za grejanje (REG1) je
isklju€en, regulacioni izlaz za hladenje (REG2) je ukljuéen u procentu definisanim parametrom ALP. Za
ALP=0% oba regulaciona izlaza su isklju¢ena.

Parametri : tyP3, dSP3, HyS3, AL _3

Ovi parametri odreduju nacin rada regulacionog izlaza REG3 i ve¢ su objasnjeni u poglavlju 6.4.

6.6. Opis menija rEG LiSt - regulacioni parametri (za Ctrt=C3Pb)
Parametri: db, dSP, HySH, HySC

Parametrom db odredujemo mrtvu zonu izmedu grejanja i hladenja. Parametrom dSP pomeramo
karakteristiku regulacionih izlaza za grejanje (REG1) i hladenje (REGZ2) levo ili desno (u minus ili plus)
relativno u odnosu na zadatu vrednost (SP). Parametrima HySH i HySC odredujemo histerezise
(diferencije ukljuéenja i isklju€enja) regulacionih izlaza za grejanje (REG1) i hladenje (REGZ2)
(respektivno).

HySH db HySC
on : : :

Grejanje A \ 4

off o : t[°C]

SP+IdSF' g
A Y Hladjenje
on
SI.5
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Parametar : ALAC

Parametrom ALAC odredujemo alarmnu akciju regulatora u slu¢aju izlaska merenog (ulaznog) signala iz
mernog opsega (prekid vodova do senzora, kratak spoj na Pt100 i sli€¢no). Regulator ispisuje blnkajucu
poruku o tipu problema i podeSava stanje regulacionih izlaza u skladu sa ovim parametrom.

Za ALAC=0FF oba regulaciona izlaza (REG1 i REG2) su isklju¢ena. Za ALAC=H_on, regulacioni izlaz za
grejanje (REG1) je uklju€en, a regulacioni izlaz za hladenje (REG2) je isklju¢en. Za ALAC=C_on,
regulacioni izlaz za grejanje (REG1) je isklju€en, a regulacioni izlaz za hladenje (REG?2) je ukljucen.

Parametri : tyP3, dSP3, HyS3, AL_3

Ovi parametri odreduju nacin rada regulacionog izlaza REG3 i ve¢ su objasnjeni u poglavlju 6.4.

6.7. Opis menija rEG LiSt - regulacioni parametri (za Ctrt=CPP)
Parametar: ProP

Proporcionalni opseg oko zadate vrednosti (SP) u kome se PID regulacioni izlaz (upravljatka veli¢ina)
ponasa proporcionalno razlici merene i zadate vrednosti.

Parametar: Intt

Integralna vremenska konstanta (integralno vreme) za PID regulaciju. Ukoliko se postavi na "OFF"
iskljuCuje se integralno dejstvo i regulacija postaje P t.j. PD tipa.

Parametar: diFt

Diferencijalna vremenska konstanta (diferencijalno vreme) za PID regulaciju. Ukoliko se postavi na "OFF"
iskljuCuje se diferencijalno dejstvo i regulacija postaje P t.j. Pl tipa.

Parametar : dSP

Ovim parametrom se pomera proporcionalni opseg levo ili desno od zadate vrednosti. Koristi se za
eliminisanje poc¢etnih prebacaja ili podbacaja u regulaciji temperature.

Y A

% (1) dSP<0
100 2 dsP=0
(@) dsP>0

50 .,

3{)

0 >
t[°C]

Sl 6
Parametri: dB i OCH

Ovim parametrima se definiSe karakteristika servoregulacije koja je data na SI. 7.

ocH ocH
ON
ZATVARA AV Vv A OTVARA
OFF oo =
e
t
I razlika zahtevane i
0% procenjene pozicije
SI.7
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Parametar: vtt

Vreme kretanja servo motora od minimuma do maksimuma. Ako se ne zna ta¢na vrednost, postaviti na
cca. 20% nize od pretpostavljene vrednosti.

Parametar: vrL

Parametar kojim se ograniCava maksimalna brzina promene upravljacke veli€ine u %/minutu a time i
maksimalna brzina kretanja servo pogona. Ako regulacija zahteva brzu promenu polozaja ventila, ovaj
mehanizam ¢&e je ograni€iti na vrednost odredenu parametrom vrL. Ako se vrednost parametra postavi na
OFF, mehanizam ograni¢avanja nagiba se iskljucuje.

Parametar: ALS

Ponasanje kontrolnih izlaza rEG1 i rEG2 (za upravljanje servoom) u slu€aju izlaska merenog (ulaznog)
signala iz mernog opsega, prekida vodova do senzora, kratkog spoja itd.). Ako regulator iz bilo kojih
razloga nema podatak o merenoj temperaturi vode on automatski podeSava stanje kontrolnih izlaza
prema vrednosti ovog parametra kako je dato u sledecoj tablici:

AL S rEG1 rEG2 opis akcije

CLOS OFF ON trajno se ukljuCuje zatvaranje ventila
HOLd OFF OFF ne menja se polozaj ventila

OPEn ON OFF trajno se ukljucuje otvaranje ventila

Parametri : tyP3, dSP3, HyS3, AL_3

Ovi parametri odreduju nacin rada regulacionog izlaza REG3 i ve¢ su objasnjeni u poglavlju 6.4.

6.8. Opis menija dIAG LiSt - parametri dijagrama
Parametar : dG_n

Ovim parametrom se odabira redni broj dijagrama vodenja &iji e se parametri prikazivati u nastavku liste.

Parametar : Str.S

Parametar odreduje redni broj segmenta u odabranom dijagramau dG_n sa kojim ¢e poceti izvrSavanije
procesa vodenja.

Parametar : End.S

Parametar odreduje redni broj poslednjeg segmenta u dijagramu posle Cijeg zavrSetka se zavrSava i
procesa vodenja. Ovaj parametar moze imati i vrednosti koje su ve¢e 11 ¢ime se omogucéava da se, po
zavrSetku jednog dijagrama, proces vodenja nastavlja prema slede¢em dijagramu.

Parametar : Str.t

Ovim parametrom se vrsi izbor temperature koja se uzima kao poc€etna pri zapocinjanju vodenja po
dijagramu dG_n. Ako se vrednost ovog parametra postavi na "Auto", kao poletna temperatura se uzima
vrednost merene temperature u trenutku aktiviranja digitalnog ulaza RUN. Za vrednost "SP", kao
vrednost poCetne temperature uzima se vrednost parametra SP. Ako se Str.t postavi na "StSP" za
pocetnu temperaturu uzima se vrednost parametra St.SP.

Parametar : St.SP

Vrednost ovog parametra se uzima kao pocetna temperatura vodenja ukoliko je parametar Str.t = "StSP".

Parametar : CF.Hb

Ovim parametrom se konfiguriSe funkcija kontrole HOLD opsega (vidi parametar Hb). U sledecoj tablici
date su moguce vrednosti parametra CF.Hb sa opisom odgovaraju¢e HOLD funkcije.
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OFF ne vrsi se kontrola

LHb HOLD aktivan samo ako je merena temperatura ispod zadate za viSe od Hb

HHb HOLD aktivan samo ako je merena temperatura iznad zadate za viSe od Hb

LHHb HOLD aktivan ako je merena temperatura iznad ili ispod zadate za viSe od Hb

dEFS ponasanje HOLD funkcije definisano za svaki segment posebno ( parametrima HS.xx )

Hd.xx ponasanje HOLD funkcije definisano je parametrima HH.xx i HL.xx (meni Hb.Sh LiSt)

Parametar : Hb

Ukoliko merena temperatura, tokom procesa vodenja, odstupi od zadate za iznos veci od vrednosti Hb,
proces vodenja se zamrzava u vremenu sve dok razlika merene i zadate temperature ne bude manja od
Hb. Parametar CF.Hb odreduje da li ¢e se i za koji znak razlike vrsiti kontrola HOLD opsega.

Parametar : ALL.F

Ukoliko se vrednost ovog parametra postavi na OFF, formati za segmentne parametre r.xx i L.xx bi¢e
definisani parametrima rF.xx i LF.xx (respektivno) Sto znaci da ¢e imati mogucénost nezavisnog
definisanja za svaki segment. Postavljanjem vrednosti parametra ALL.F na neku vrednost od Sh_1 do
Sh_8, vrsi se izbor univerzalnog formata za sve parametre r.xx i L.xx u dijagramu dG_n (parametri rF.xx i
LF.xx se tada nece pojavljivati u meniju SEG), prema sledecoj tablici:

Sh_1 Sh_2 Sh_3 Sh_4 Sh_5 Sh_6 Sh_7 Sh_8
rf
[°C/min] 123.4 123.4 123.4 123.4 12.34 12.34 12.34 12.34
Lf [°C]
(za 1f#0) 1234 1234 123.4 123.4 1234 1234 123.4 123.4
(zaI;LO) mm.ss hh.mm. mm.ss hh.mm. mm.ss hh.mm. mm.ss hh.mm.

Parametar : Sh.cr

Ukoliko se ovaj parametar postavi na "OFF", parametri cr.xx u SEG meniju se nece pojavljivati, a
vrednosti svih pomoc¢nih kontrolnih izlaza cb1, cb2 i cb3 ¢e biti postavljene na 0.

Ukoliko se ovaj parametar postavi na "on", parametri cr.xx u SEG meniju ée se pojavljivati,
omogucavajuéi tako da se za svaki segment dijagrama definie stanje pomocénih kontrolnih izlaza cb1,
cb2ich3.

Parametar : PLd

Ovim parametrom se vrsi ogranic¢enje vrednosti regulacionih izlaza tokom vodenja po dijagramu.

Za vrednost 0% iskljuCuje se regulacioni izlaz za grejanje (REG1) za dati dijagram.

Za vrednosti od 1 do 99% ograniCava se samo regulacioni izlaz za grejanje (REGL1) za dati dijagram.
Za PLd=100% nema ograni€enja regulacionih izlaza za dati dijagram.

Ako je PLd = Pd.xx (xx = 01, 02, ..., 12) ograni€enje regulacionih izlaza za grejanje (REG1) i hladenje
(REG?2) se vr8e na osnovu parametara PH.xx i PC.xx (meni PL.Sh LiSt).

Ako je PLd = dEFS, ograni€enje regulacionih izlaza vr8i se parametrima PS.xx za svaki segment
pojedinacno.

6.9. Opis menija SEG LiSt - parametri segmenata
Parametri : rf.00 do rf.11

Ovim parametrom se odreduje format parametra r.00 do r.11 respektivno.
Ako se rf.xx postavi na 123.4, odgovarajuéi parametar r.xx bi¢e u formatu 123.4°C/min.

Ako se rf.xx postavi na 12.34, odgovarajuci parametar r.xx bice u formatu 12.34°C/min.
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r.0o0dor.11

Parametri koji odreduju vrednost nagiba zadate temperature za programske segmente 0 do 11. Ukoliko
parametar ima neku vrednost razliitu od 0, to predstavlja iznos (u °C/minutu) za koliko ¢e se menjati
zadata vrednost temperature za 1 minut (u procesu vodenja temperature na odgovarajuéem segmentu).
Ukoliko je vrednost parametra jednaka 0, segment se karakteriSe kao segment mirovanja zadate
temperature (vidi parametre LO do L9).

LF.00 do LF.11

Ovim parametrima se odreduje format parametara L.00 do L.11 (respektivno). Ukoliko je parametar r.xx
postavljen na 0, odgovarajuéi parametar moze imati vrednosti "1" ili "60". Ukoliko je parametar r.xx razlicit
od 0, odgovarajuc¢i parametar moze imati vrednosti "1234" ili "123.4" . Sledeca tabela opisuje uticaj
vrednosti parametra LF.xx na zna€enje odgovaraju¢eg parametra L.xx.

Parametri :

Parametri :

LF.xx format za L.xx
1 XX =0 mm.ss (minuti.sekunde)
60 ) hh.mm. (sati.minuti)
1234 — 1234 °C
123.4 ' 123.4°C
Parametri: L.00do L.11

Ovim parametrima se odreduje krajnja vrednost zadate temperature (°C) kod nagibnih segmenata, ili
vreme zadrzavanja kod segmenata mirovanja zadate temperature.

cr.00do cr.11

Ovim parametrima se definiSe stanje pomoc¢nih kontrolnih izlaza cb1, cb2 i cb3 (ukoliko je parametar
Sh.cr = on). Kontrolni izlazi se mogu uz pomo¢ parametara r2AS, r3AS i r4AS konfigurisati tako da
kontroliSu stanje jednog ili vide relejnih izlaza 2,3 i 4 (vidi meni CFG LiSt). Sledeéa tablica daje vezu
izmedu vrednosti parametra cr.xx i stanja pomoc¢nih kontrolnih izlaza cb1, cb2 i cb3 na segmentu xx.

Parametri :

Cr.xXxX
000 001 010 011 100 101 110 111
chl 0 1 0 1 0 1 0 1
ch2 0 0 1 1 0 0 1 1
ch3 0 0 0 0 1 1 1 1

Ukoliko se parametar cr.xx podesi tako da na krajnjoj levoj poziciji bude slovo H, time se od uredaja traZi
da na pocetku xx segmenta napravi pauzu (zaustavi interni sat). Na gornjem displeju ée se tokom pauze
ispisivati trepéuéa poruka "PAuS". Tokom stanja pauze moZe biti uklju€en neki od izlaznih relea ukoliko je
za njega r(x)AS = PAuS 3to se moze iskoristiti za obavestavanje operatera da preuzme neku potrebnu
radnju.

Kratkotrajnim aktiviranjem digitalnog ulaza In4 pauza se prekida i uredaj nastavlja normalno izvr§avanje
programa.

HS.00 do HS.11

Ovim parametrom se konfiguriSe proces kontrole HOLD opsega za svaki segment pojedinagno, ukoliko je
parametar CF.Hb = dEFS. U suprotnom, parametri HS.xx se ne pojavljuju u meniju SEG, a kontrola
HOLD opsega je definisana samim parametrom CF.HB. Sledeca tablica daje vezu izmedu vrednosti
parametra HS.xx i ponasanja HOLD funkcije na segmentu xx.

Parametri :

tm - merena temperatura, LP - zadata vrednost temperature, Hb -vrednost parametra Hb

HS.xx HOLD funkcija aktivha na segmentu xx ako je ispunjen uslov
OFF Nikada (isklju¢ena)
LHb tm <LP-Hb
HHb tm >LP +Hb
LHHb [tm-LP|>Hb
Hd.xx definisan parametrima HH.xx i HL.xx (meni Hb.Sh LiSt)
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Parametri: PS.00do PS.11

Ovim parametrima se moze ograni€iti vrednost regulacionih izlaza u segmentima 0 do 11 (respektivno)
tokom vodenja po dijagramu i to ukoliko je za taj dijagram vrednost parametra PLd = dEFS.

Za vrednosti od 5 do 95% ogranitava se samo regulacioni izlaz za grejanje (REG1).

Za PS.xx = 100% nema ograni¢enja regulacionih izlaza na segmentu xx.

Ako je PS.xx = Pd.nn (nn = 01, 02, ..., 12) ogranienje regulacionih izlaza za grejanje (REG1) i hladenje
(REG2), na segmentu xx, se vrsi na osnovu parametara PH.nn i PC.nn (meni PL.Sh LiSt).

6.10. Opis menija Hb.Sh LiSt - definicije HOLD opsega
Parametri: HH.01, HL.O1, ..., HH.12, HL.12

Ako se neki od parova parametara HH.xx i HL.xx (na osnovu parametra CF.Hb ili HS.nn) koristi za
kontrolu HOLD opsega, onda je HOLD funkcija aktivha

akoje tm <LP-HL.xx ili akoje tm >LP + HH.xx
gde je: tm - merena temperatura, LP - zadata vrednost temperature, xx - vrednost od 01 do 12.

Ako je HL.xx=0 ne vrsi se kontrola HOLD opsega sa donje strane. Ako je HH.xx=0 ne vrsi se kontrola
HOLD opsega sa gornje strane.

6.11. Opis menija PL.Sh LiSt - definicije ograni¢enja regulacionih izlaza
Parametri: PH.01, PC.01, ..., PH.12, PC.12

Ako se neki od parova parametara PH.xx i PC.xx (na osnovu parametra PLd ili PS.nn) koristi za
ogranicenje vrednosti regulacionih izlaza onda oni imaju sledec¢u ulogu:

parametrom PH.xx vr§imo ograni¢enje vrednosti regulacionog izlaza za grejanje (REG1)
parametrom PC.xx vr§imo ograni¢enje vrednosti regulacionog izlaza za hladenje (REG2)
gde je: xx - vrednost od 01 do 12

Ako je PH.xx=0 regulacioni izlaz za grejanje (REG1) je iskljuen. Ako je PH.xx=100 nema ograni€enja
vrednosti regulacionog izlaza za grejanje (REG1).

Ako je PL.xx=0 regulacioni izlaz za hladenje (REGZ2) je iskljuéen. Ako je PH.xx=100 nema ogranienja
vrednosti regulacionog izlaza za hladenje (REG2).

6.12. Opis menija CFG LiSt - konfiguracioni parametari
Parametar : OPEr

Ako je OPEr = 0, operator nec¢e imati mogucénost nikakve izmene parametara. Ako je OPEr = 1 operator
moZe menjati samo zadatu temperaturu SP, bez ikakvih moguénosti ulaska u programiranje (osim sa
lozinkom nivoa 2 ili 3). Ako je OPEr = 2, operator moze menjati sve dostupne parametre na bilo kom
nivou (za vise nivoe neophodna lozinka).

Parametar : Sond

PodeSavanjem ovog parametra, informiSemo uredaj o tipu ulaznog signala (tipu sonde). Uredaj na
osnovu toga podesava nacin merenja temperature i odabira odgovarajuée linearizacione tablice.

Parametar : dP

Ako se za vrednost ovog parametra odabere OFF, ispis merene i zadate temperature kao i nekih
parametara (SPLL, SPHL, dSP1, dSP2 itd), bice bez decimalne tacke to jest u jedinicama 1°C . Ako se
odabere vrednost ON, merena i zadata temperatura kao i navedeni parametri bic¢e u jedinicama 0.1°C.

Parametar : Ert (samo za Sond # P100)

Ukoliko se pri merenju temperature termoparovima, vrsi interna kompenzacija temperature uporednog
mesta u samom regulatoru (merenjem temperature na prikljuénim klemama) tj. termopar ili
kompenzacioni vod se dovodi do samog regulatora, ovaj parametar treba postaviti na vrednost OFF. Ako
se uporedno mesto nekim spoljnim uredajem odrzava na fiksnoj temperaturi a od njega do regulatora se
vode standardni bakarni vodovi, onda treba vrednost ovog parametra postaviti na onu koja odgovara
temperaturi koja se odrzava u tom uredaju.
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Parametar : Linr (samo za Sond = P100)

Ako se merenje temperature obavlja dvovodno prikljuCenim senzorom Pt100 (nije moguée izvrSiti
trovodno prikljuéenje koje automatski eliminiSe otpornost vodova) podesiti vrednost ovog parametra na
vrednost koja odgovara ukupnoj otpornosti oba prikljuéna voda.

Parametar : tF

U slucaju ulaznih signala sa vise Suma, neophodno je izvr$iti usrednjavanje t.j. filtraciju merenja. Ovim
parametrom se podeSava vremenska konstanta filtracije . Ako je tF=0, ne primenjuje se filtracija. Sa
porastom vrednosti ovog parametra filtracija je sve jaCa ali se i usporava odziv na promenu merene
temperature. Preporu¢ena vrednost je 0.7 .

Parametar : OFSt

Ako je iz bilo kog razloga neophodno pomeriti vrednost merene temperature (ne menjajuéi kalibraciju),
postaviti vrednost ovog parametra na onoliko za koliko Zelite da izvrSite razdeSavanje.

Parametri: SPLL, SPHL

Ovim parametrima se zabranjuje podeSavanje zadate temperature SP na vrednost manju od SPLL ili
veéu od SPHL (obratiti paznju na uticaj parametra dP! ).

Parametri : tAU1, tAU2, tAU3, tAU4

Ovim parametrima se odreduje vreme filtracije signala na digitalnim ulazima RUN, HOLD, In3 i In4
(respektivno). U slu€aju da je u ulaznom signalu prisutan znacajan Sum, neophodno je izvrsiti filtraciju
signala sa davaca impulsa. Ovim parametrom se odreduje minimalno vreme (u ms) neprekidnog trajanja
impulsa ili pauze koje ¢e se interpretirati kao siguran impuls t.j. pauza.

Parametar : Ctrt

Parametrom Ctrt biramo tip regulacije na osnovu koje se generiSu regulacioni izlazi REG1 i REG2.

Dvopolozajna regulacija Ctrt=C2P

Regulacioni izlaz REG1 moze biti: PID regulacioni izlaz za grejanje (tyP1=PIdH), PID regulacioni izlaz za
hladenje (tyP1=PIdH), ili ON/OFF regulacioni izlaz (tyP1 = Lr_1 do Lr_6).

Regulacioni izlazi REG2 i REG3 su ON/OFF regulacioni izlazi tipa Lr_1 do Lr_6.

Tropolozajna PID requlacija Ctrt=C3PC

Regulacioni izlazi REG1 i REG2 su PID regulacioni izlazi za grejanje i hladenje (respektivno).

Regulacioni izlaz REG3 je ON/OFF regulacioni izlaz tipa Lr_1 do Lr_6.

Tropolozajna ON/OFF requlacija Ctrt=C3Pb

Regulacioni izlazi REG1 i REG2 su ON/OFF regulacioni izlazi za grejanje i hladenje (respektivno).

Regulacioni izlaz REG3 je ON/OFF regulacioni izlaz tipa Lr_1 do Lr_6.

Servo regulacija Ctrt=CPP

Regulacioni izlazi REG1 i REG2 su PID regulacioni za otvaranje i zatvaranje servoventila (redom).
Regulacioni izlaz REG3 je ON/OFF regulacioni izlaz tipa Lr_1 do Lr_6.

Napomena: Bez obzira koiji je tip regulacije izabran, za kontrolu relejnog izlaza RE1 uvek se upotrebljava
regulacioni izlaz REG1, tj. RE1 je uklju€en ako je REG1=0N, odnosno isklju¢en ako je REG1=0OFF.

Parametri : r2AS, r3AS, r4AS

Uredaj generiSe interne izlaze REG1, REG2, REG3, End, Cbl, Cb2, Cb3, PAuUS i run koji se mogu
uporebiti za kontrolu stanja relejnih izlaza RE2, RE3 i REA4.

REG1, REG2 i REG3 su stanja regulacionih izlaza. Interni izlaz End se generi8e na kraju procesa
vodenja. Cb1 do Cb3 se postavljaju tokom vodenja na osnovu parametara cr.xx za svaki segment. PAuUS
je jednak 1 tokom pauze koja se naruCuje za svaki segment vodenja za koji se u cr.xx parametru
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pojavljuje i slovo H. PorE je signal koji je aktvan ako je u toku pauza ili ako je proces vodenja zavrSen.
Signal run je aktivan ako je aktivan digitalni ulaz In1(RUN) i ako proces vodenja nije zavrsen.

Parametri r2AS, r3AS i r4AS odreduju koji se od internih izlaza koristi za azuriranje stanja relejnih izlaza
RE2, RE3 i RE4 (respektivno). U sledecoj tablici su data stanja relejnog izlaza REx u zavisnosti od
vrednosti odgovaraju¢eg parametra rxAS.

rXAS stanje relejnog izlaza REX
OFF uvek iskljuen
On uvek ukljuéen
rEG1 odreden stanjem regulacionog izlaza REG1
rEG2 odreden stanjem regulacionog izlaza REG2
rEG3 odreden stanjem regulacionog izlaza REG3
End uklju€en ako je aktivan interni izlaz End (kraj procesa vodenja)
Ch1 uklju¢en ako je Cb1=1, isklju¢en ako je Cb1=0
Cbh2 ukljucen ako je Cb2=1, isklju¢en ako je Cb2=0
Cbh3 uklju¢en ako je Cb3=1, isklju¢en ako je Cb3=0
r3C3 uklju¢en ako je REG3=0ON(1) i ako je Cb3=1
PAuUS uklju€en ako je aktivna pauza tokom procesa vodenja (aktivan interni izlaz PAuUS)
PorE ukljuen ako je aktivan interni izlaz End ili interni izlaz PAUS
run ukljuen ako je aktivan digitalni ulaz RUN i nije aktivan interni izlaz End

6.13. Opis menija S.485 LiSt - komunikacioni parametri (MODBUS RTU protokol)

Parametar : Prot
Ovim parametrom se odreduje komunikacioni protokol na RS485 priklju¢ku.

Prot = rtu
Ako je Prot = rtu, uredaj ¢e se ponasati kao SLAVE uredaj u MODBUS RTU protokolu.
Prot = tonl

Ako je Prot = tonl, uredaj radi kao predajni ( samo Tx ) i vr§i povremeno slanje ( na ttr sekundi ) poruke u
slede¢em formatu:

1ZXXXX1zYYYYIPPLISSIICCIIDD rhe <CR,LF>
Znak ™" je zaglavlje poruke. Sa "[1" je radi preglednosti oznacen SPACE znak ( razmak ) t.j. ASCII 20h.

Na mestu oznatenom sa zXXXX ispisuje se trenutna merena vrednost u formatu znak i 4 cifre. Ukoliko se
merena vrednost ispisuje na displeju sa decimalnom tackom, odgovaraju¢a decimalna tacka ce biti
ispisana i u XXXX polju.

Na mestu oznaCenom sa zYYYY ispisuje se trenutna zadata vrednost u formatu znak i 4 cifre. Ukoliko se
zadata vrednost ispisuje na displeju sa decimalnom ta¢kom, odgovarajuéa decimalna tacka ce biti
ispisana i u YYYY polju.

Na mestu PP i SS ispisuju se trenutni program i segment.

Na mestu CC ispisuje se broj koji predstavlja stanje relejnih izlaza: RE1 - bit 0, RE2 - bit 1, RE3 - bit 2,
RE4 - bit 3.

Na mestu DD ispisuje se broj koji predstavlja stanje digitalnih ulaza: dig. ulaz RUN - bit 0, dig. ulaz HOLD
- bit 1, dig. ulaz In3 - bit 2, dig. ulaz In4 - bit 3.

Na mestima oznacenim sa r, h, e pojavljuju se slova R, H, E koja oznac¢avaju sledece: R - aktivan je RUN
ulaz, H - proces se nalazi u stanju zadrzavanja procesa vodenja (HOLD), E - proces je doSao do kraja.
Ako neki od signala nije prisutan na njegovom mestu pojavljuje se znak " "

Polje oznadeno sa <CR,LF> su dva ASCII karaktera ( CR i LF ) koji oznagavaju novi red.
Jedna konkretna poruka mogla bi da izgleda ovako:
: J0J0148.51710155.001020J031090J0100RH_<CR,LF>

Na oshovu ove poruke trenutna merena vrednost je 148.5. Zadata vrednost je 155.0. Proces se odvija
prema programu 2 i trenutno se nalazi na segmentu 3. Aktivni su releji RE1 (bit 0) i RE4 (bit 3), tj.
prikazuje se decimalna vrednost 9. Aktivan je digitalni ulaz RUN (tj. decimalna vrednost 1).
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Prisutnost slova R na kraju poruke oznacava da je aktivan ulaz RUN. Slovo H oznagava da se proces
nalazi u stanju zadrzavanja procesa vodenja (HOLD). Proces nije doSao do kraja (nema slova E - end).

Parametar : ttr
Ovim parametrom se odreduje interval izmedu dve poruke koje se Salju ako je odabrano Prot = tonl.
Parametar : Addr

Ovim parametrom se odreduje komunikaciona adresa uredaja. Ovaj parametar se primenjuje samo pri
MODBUS protokolu dakle samo ako je Prot = rtu.

Parametar : bAud
Ovim parametrom se odreduje bodna brzina serijske komunikacije.
Parametar : Prty

Ovim parametrom se konfiguriSe upotreba bita zastite na parnost. Ukoliko se ovaj parametar postavi na
OFF, ne postoji bit parnosti t.j. odmah posle 8 bita podataka ide stop bit. Ukoliko se ovaj parametar
postavi na EVEn, posle 8 bita podataka ubacuje se bit parne parnosti, a za vrednost odd ubacuje se bit
neparne parnosti.

Parametar : StP.b

Parametrom StP.b odredujemo koliko ¢e se stop bita slati prilikom predaje. Ako je StP.b = 1 uredaj Salje 1
stop bit, ako je StP.b = 2 uredaj Salje 2 stop bita. U sluc¢aju prijema uredaju je dovoljan samo jedan stop
bit.

Parametar : EdLY

Prema MODBUS RTU protokolu, neaktivnost linije duza od 3.5 karakterskih vremena* uzima se kao znak
da je zavrSeno slanje poruke. Parametrom EdLY moZe se sugerisati uredaju MM-ZL2-2 da, nakon
navedenih 3.5 karaktera pauze, odgovori na zahtev tek posle onoliko vremena kolika je vrednost ovog
parametra izrazena u ms.

* - karaktersko vreme je vreme potrebno za predaju jednog 8-bithog karaktera zajedno sa start bitom,
bitom parnosti i stop bitom, pri odabranoj bitskoj brzini
7. Poruke o greSkama

U slucaju da regulator detektuje loSe merenje ulaznog signala ili da je vrednost nekog parametra izvan
mogucénosti ispisa na displeju ¢e se prikazati neka od poruka navedenih u sledecoj tablici:

ispis na displeju objasnjenje

(min vrednost za
izabranu sondu) + fle§

(max vrednost za
izabranu sondu) + fle$§

merena vrednost ispod opsega za datu sondu

merena vrednost iznad opsega za datu sondu

vvvyv +fle§ signal ispod donje granice mernog opsega

AAAN +Tfled prekid vodova ili izlazak merenog signala iznad opsega merenja
- vrednost koju treba ispisati na displeju manja od -9999 t.j. -999.9
EEEE vrednost koju treba ispisati na displeju ve¢a od 9999 t.j. 999.9

8. Proces vodenja temperature

Uredaj poseduje mogucnost automatskog zadavanja (vodenja) zeljene vrednosti temperature po zadatom
vremenskom dijagramu. Interni generator Zeljene vrednosti (programer), se aktivira digitalnim ulazom
RUN (spajanjem kontakata na klemama B1 i B5). Sve vreme odvijanja procesa digitalni ulaz RUN mora
biti prisutan. Programer zadaje Zeljenu vrednost kao niz pravolinijskih segmenata (programski segmenti)
koji su podesivi u smislu trajanja i nagiba. Regulacioni deo uredaja obezbeduje da stvarna temperatura
bude $to blize zadatoj. Sa zavrSetkom jednog segmenta, programer automatski prelazi na slededi i tako
redom sve do zavrSetka poslednjeg segmenta. Po zavrSetku celokupnog programa na displeju se ispisuje
poruka "End". Da bi se proces vodenja ponovo aktivirao t.j. pokrenuo od pocetka, neophodno je ukinuti, a
zatim ponovo dovesti signal RUN.
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Pocetak procesa:

Po aktiviranju procesa vodenja (RUN), programer kao pocetni segment uzima segment definsian
parametrom Str.S. Za pocetnu temperaturu uzima se trenutno merena temperatura (ako je Str.t = AUto),
vrednost SP (ako je Str.t = SP), ili vrednost definisana parametrom St.SP (ako je Str.t = StSP). LED
dioda R se uklju€uje, signaliziraju¢i aktivnost procesa vodenja.

Nagibni segmenti:

Ako se za neki segment odabere vrednost nagiba koja je razli€ita od 0, time se segment proglasava za
nagibni. Zadata temperatura ¢e se svakog minuta menjati za iznos odreden parametrom r.x (x = broj
trenutnog segmenta - moze biti od 0 do 11). Proces Ce tako teéi sve dok se vrednost zadate temperature
ne izjednaci sa temperaturom koja je odredena parametrom. Nagib se zadaje kao pozitivan, a programer
sam odreduje njegov znak na osnovu razlike izmedu trenutne i krajnje zadate vrednosti.

Tokom nagibnih segmenata na gornjem displeju se prikazuje stvarna temperatura. Na donjem displeju se

naizmenicno ispisuje poruka o tekuc¢em programu i segmentu (npr. P2.05 , program 2, segment 5) u
trajanju od 2 sekude i trenutna zadata vrednost temperature.

Segmenti mirovanja zadate temperature:

Ako se za neki segment odabere vrednost nagiba jednaka 0, time se segment proglasava za segment
mirovanja zadate temperature. Zadata temperatura se zadrzava na postignutoj zadatoj vrednosti u
prethodnom segmentu i to u vremenu ¢ija je vrednost jednaka vrednosti parametra L.x.

Tokom segmenata mirovanja na gornjem displeju se prikazuje stvarna temperatura. Na donjem displeju
se naizmeniéno ispisuje poruka o teku¢em programu i segmentu (npr. P2.05 , program 2, segment 5) u
trajanju od 2 sekude, zatim poruka o vremenu trajanja datog segmenta (npr. 11.30, trajanje procesa na
datom segmentu = 11 min i 30 s) u trajanju 2 sekunde a zatim i trenutna zadata vrednost temperature.

Generisanje internih izlaza End, Cb1, Cb2 i Cb3, PAuUS:

Izlaz End se postavlja na vrednost 1 na kraju procesa vodenja. Izlazi Cb1, Cb2 i Cb3 na svakom
segmentu dobijaju vrednosti definisane parametrom cr (vidi paragraf 6.12). Van procesa vodenja interni
izlazi End, Cb1, Cb2 i Cb3 su postavljeni na 0.

Na pocetku svakog segmenta koji u parametru cr.xx ima slovo H na krajnjoj levoj cifri, uredaj prelazi u
stanje pauze ( sli€no HOLD-u ) i postavlja interni izlaz PAuUS na 1. Interni Casovnik se zaustavlja. Pauza
prestaje kada se kratkotrajno aktivira digitalni ulaz In4 kada se i interni izlaz PAuS postavlja na 0.

ZavrSetak procesa vodenija:

Proces se zavrSava na kraju segmenta ¢€iji je broj jednak vrednosti parametra End.S. Ukoliko je vrednost
End.S veca od 11 proces se nastavlja na sledeci dijagram. Na primer, ukoliko Zelimo da proces pocne od
segmenta 3 programa 2 i da se zavrSi sa segmentom 5 programa 4 potrebno je uneti sledece: Str.S=3,
End.S=27. Nakon toga se aktivira interni izlaz End.

Na gornjem displeju se prikazuje stvarna temperatura. Na donjem displeju se prikazuju naizmeni¢no
poruka "End" i vrednost zadate temperature. Regulator nastavlja da reguliSe temperaturu pri ¢emu je
zadata temperatura jednaka zadatoj vrednosti na kraju poslednjeg segmenta. Interni izlazi Cbl, Cb2 i
Cb3 zadrzavaju stanja iz poslednjeg segmenta.

Uklanjanjem digitalnog ulaza RUN proces vodenja se ukida i uredaj prelazi na uobiajeni nacin regulacije
temperature odredene parametrom SP. Ponovnim dovodenjem digitalnog ulaza RUN proces vodenja se
obnavlja.

Zadrzavanje procesa vodenja:

Programer tokom vremena menja zadatu temperaturu u skladu sa odabranim vremenskim dijagramom.
Ukoliko ostvarena (merena) temperatura ne prati zadatu sa dovoljnom precizno3¢u, t.j. razlika izmedu
zadate i stvarne temperature prede vrednost odredenu parametrom Hb (vidi opis parametra CF.Hb u
paragrafu 0), programer zaustavlja svoj interni sat i eka sve dok se razlika izmedu zadate i stvarne
temperature ne smaniji ispod ove vrednosti, posle ¢ega nastavlja vremenski dijagram. Sve dok je
odstupanje stvarne i zadate temperature veée od dozvoljenog, na uredaju je uklkju¢ena LED dioda B.

ZadrZavanje procesa vodenja se moze izvesti i dovodenjem digitalnog ulaza HOLD ¢ime se takode
zaustavlja interni sat i ukljuuje LED dioda H. Ukidanjem digitalnog ulaza HOLD nastavlja se sa
procesom vodenja.

Ponasanje programera u slu¢aju nestanka napajanja:

U slu€aju nestanka napajanja, programer u svojoj "neizbrisivoj" memoriji "pamti" sve potrbne informacije o
trenutku odvijanja procesa vodenja i po dolasku napajanja nastavlja proces vodenja od trenutka u kome
je napajanje nestalo. Ukoliko je po dolasku napajanja, razlika izmedu stvarne i zadate temperature veca

20



od vrednosti parametra Hb, programer najpre ¢eka da stvarna temperatura ude u opseg Hb oko zadate a
zatim normalno nastavlja proces vodenja.

Moguénost memorisanja i izbora viSe programa:

Niz segmenata, okarakterisan vrednostima parametara (r.00, L.00) do (r.x, L.x) predstavlja jedan program
ili dijagram. Uredaj omoguéava da se pod dijagramima 0 do 9, memorise 10 razliCitih vremenskih
dijagrama procesa vodenja. Izbor Zeljenog dijagrama obavlja se podeSavanjem parametra ProG. Ukoliko
je trenutno aktivan proces vodenja, nije moguce vrsiti memorisanje nove vrednosti parametra ProG, niti
elemenata odgovarajuéeg dijagrama (moguce je menjati samo regulacione parametre).

Primer dijagrama vodenja:

Na Sl. 8. je dat primer jednog dijagrama vodenja (fabri¢ki upisan kao dijagram 0).

SP(C)4
End.S=7
800 |-+ e e e _ r.05=10.0
"™\ L.05=600
r.04=20.0 : r.06=0.0
L.04=800/
600 ................................................................................ ............... :
r.03=0.0 r.07=20.0
L.07=100
400 ........................................ /
r.02=20.0 /-
L.02=400
r.00=5.0
L.00=200
B0, i :
oo | L0120, 0 —— — AR S SO :
20 30 50 80 700 120 130 155t (minuta)”
Sl 8

9. Kalibracija merenja

Uredaj raspolaze sa 9 kalibraciona parametara (Ir1, Erl, Ir2, Er2, lul, Eul, lu2, Eu2, ECJ) pomoéu kojih
se kalibrise merenje ulaznog signala. Nacin pristupa navedenim parametrima opisan je u prethodnim
poglavljima. Postupak kalibracije uredaja je slededi:

1.

2
3.
4

10.

Uredaj prikljuciti na mrezni napon i ostaviti ga 15 minuta.
Postaviti vrednosti parametara Ir1=100.0, 1r2=300.0, lu1=0.00, 1u2=40.00.

Postaviti vrednost parametara Sond=P100.

Na prikljuCke A1, A2 i A3 prikljuciti precizni otpornik od 100.0 Q. Sacekati 30 sekundi da se
merenje stabilizuje. O&itanu vrednost parametra drl upisati u parametar Erl.

Na prikljuCke A1, A2 i A3 prikljuciti precizni otpornik od 300.0 Q. Sacekati 30 sekundi da se
merenje stabilizuje. O&itanu vrednost parametra dr2 upisati u parametar Er2.

Postaviti vrednosti parametara Sond=FECJ, Ert=0.0.

Kratko spojiti prikljucke A1 i A2. Sacekati 30 sekundi da se merenje stabilizuje. Oc&itanu vrednost
parametra dul upisati u parametar Eul.

Na prikljucke A1 i A2 prikljuciti milivoltni napon od 40.0 mV( A1(+), A2(-) ). Sacekati 30 sekundi
da se merenije stabilizuje. Oc¢itanu vrednost parametra du2 upisati u parametar Eu2.

Postaviti vrednosti parametara Ert = int.

Kratko spojiti priklju¢ke A1 i A2. Salekati 30 sekundi da se merenje stabilizuje. lzmeriti
temperaturu u najblizoj okolini klema A1 i A2. Parametar EJC podesiti na vrednost koja je
jednaka razlici izmerene temperature i vrednosti parametra TCJ.
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10. Sema prikljuéenja
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Napomena: Izlazi za RS485 komunikaciju (kleme B6,B7,B8) postoje samo u varijanti uredaja MR210LW.
Ako je parametrom Prot odabran jednostavan Tx-only protokol tj. ako je podeSeno Prot = tonl,
komunikacioni izlaz za RS485, moze se prikljuciti i na neki RS232 prijemnik tako Sto se priklju¢ak A+
(klema B7) poveze na GND priklju¢ak prijemnika a priklju¢ak B- (klema B6) na Rx priklju¢ak prijemnika.

GND (0V)

11. Tehni¢ki podaci

- greSka merenja < 0.25% pune skale @ 25°C okoline +0.1% / 10°C
- greSka kompenzacije uporednog mesta <0.5°C @ 25°C okoline £0.2°C / 10°C

- greska linearizacije <0.1°C

- struja pobude (za Pt100) < 150pA

- ulazna struja za termoparove <0.5pA

- uestanost merenja 3-5 merenja u sekundi

- napajanje 85 - 250VAC, 50/60Hz (ili 24VAC/DC +15% , 50/60Hz)
- radna temperatura 0 do 60°C

- potrodnja 3VA

- klimatska zastita IP54 za prednju plocu i IP20 ostalo

- dimenzije 96 x 48 x 117mm (VS x SV x D) (V ili H verzija)

- otvor za ugradnju 92 x 45mm -0 + 0.5mm

- priklju&ci standardni faston 6.3mm

- maksimalni napon na relejnim izlazima 250VAC

- moc preklapanja relejnih izlaza 230VAC/ 3A omsko opterecenje

- Zivotni vek kontakata relea 10° preklapanja pri nominalnom optereéenju

12. Mogucée sonde i opsezi merenja

Tip sonde Parametar Sond standard opseg merenja

Pt100 P100 EN 60751 -200°C do 850°C
"J" Fe-CuNi FECJ EN 60584-1 -50°C do 800°C
"K" NiCr-Ni niCr EN 60584-1 -50°C do 1200°C
"S" Pt10Rh-Pt PrHS EN 60584-1 -30°C do 1700°C
"R" Pt13Rh-Pt PrHr EN 60584-1 -30°C do 1700°C
"L" Fe-CuNi FECL DIN 43710 -50°C do 800°C
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13. Mehanicke dimenzije

>

96mm

117mm
48mm N 48mm > 45mm +0.5-0 |
A ] |
= | |
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E + Otvor za
oo oo © oo oo E ugradnju
N
[r] [v] <] [=] :
9 @ D& || 1Ny
varijanta varijanta
\' H
10mm |, | 97mm 10mm
SI. 10
14. Podaci za narucivanje
Tip uredaja Napon napajanja RS485 interfejs Varijanta
MR210L / H 85-250 Vac ne horizontalni
MR210L / V 85-250 Vac ne vertikalni
MR210L / H / 24V 24 Vacldc ne horizontalni
MR210L / V / 24V 24 Vac/dc ne vertikalni
MR210LW / H 85-250 Vac da horizontalni
MR210LW / V 85-250 Vac da vertikalni
MR210LW / H/ 24V 24 Vacl/dc da horizontalni
MR210LW / V [ 24V 24 Vacl/dc da vertikalni
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15. Adresna mapa i funkcije MODBUS komunikacije

15.1. RAM Varijable —read only

atemp 0x0060 (2 bajta) Merena temperatura u 0.1°C
Status merenja temperaturnog signala - ukoliko je viSi bajt 0x80,
nizi bajt ima sledeée znacenje:

1 - under range 2 - over range

3 - under low limit 4 - over high limit
SP 0x0062 (2 bajta) trenutna zadata temperatura u 0.1°C
digin 0x0064 (2 bajta) stanje digitalnih ulaza:

dig. ulaz RUN - bit 0, dig. ulaz HOLD - hit 1,
dig. ulaz In3 - bit 2, dig. ulaz In4 - bit 3

relays 0x0066 (2 bajta) stanje relea: RE1 - bit 0, RE2 - bit 1, RE3 - bit 2, RE4 - bit 3

lastpmrstat 0x0068 (2 bajta) status nakon poslednje Preset multiple registers instrukcije:
0 - OK, 1 - gresSka pri upisu

run_no 0x006a (2 bajta) digitalni ulaz In3 neaktivan ->run_no =0
digitalni ulaz In3 aktivan -> run_no dobija vrednost internog
broja¢a koji se uvecava za 1 na svaku pozitivnu ivicu In3

Iflags 0x006¢ (2 bajta) flegovi vodenja: b0-run, bl-end, b2-hold , b3-nagib , b4-pauza
Iseg 0x006e (2 bajta) tekuéi segment vodenja
Isegtime 0x0070 (4 bajta) vreme od pocetka tekuc¢eg segmenta u 0.1s

15.2. EEPROM parametri (neograni¢eno READ, maksimalno 25000 puta WRITE)
0x4002 PrOG (2 bajta)

0x4004 - 0x4015 parametri dijagrama O

0x4004 Str.S (2 bajta)
0x4006 End.S (2 bajta)
0x4008 Strt (2 bajta) 0 - Auto, 1 - SP, 2 - StSP
0x400a St.SP (2 bajta) u0.1°Cilil1°C zavisno od dP
0x400c CF.Hb (2 bajta) 0- OFF, 1-LHb, 2 - HHb, 3 - LHHB, 4 - dEFS,
5-Hd.01, 6 - Hd.02, ,,, 16 - Hd.12
0x400e Hb (2 bajta) u0.1°C
0x4010 ALLF (2 bajta) 0-OFF,1-Sh_1,..8-Sh_8
0x4012 Sh.cr (2 bajta) 0-OFF,1-0n
0x4014 PLd (2 bajta) 0do 100 u %, ili 101 - Pd.01,..., 112 - Pd.12, ili 0x8000 - dEFS

0x4016 - 0x4027 parametri dijagrama 1

0x40a6 - 0x40b7 parametri dijagrama 9

0x40b8 - 0x40bd parametri segmenta O dijagrama 0

0x40b8 r.00 (2 bajta) u 0.1°C/min ili 0.01°C/min zavisno od rF.00
0x40ba L.00 (2 bajta) u0.1°Cili1 °C zavisno od LF.00 (za r.00=0)

u sec ili min zavisno od LF.00 (za r.00#0)
0x40bc (2 bajta) rF.00 (bit 0) 0—123.4, 1-12.34

LF.00 (bit1) 0-—1, 1—-60 (za r.00=0)

01234, 11234 (zar.00%0)
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¢r.00 ( cb1=bit2, ch2=hit3, cb3=bit4, H=bit1l2) 0—OFF, 1—-0n

HS.00 (bitovi 14:13:6:5) 0—-OFF, 1—LHb, 2—HHb, 3—LHb,
4—Hd.01, 5—-Hd.02, ..., 15—Hd.12

PS.00 (bitovi 7-11) 0—5%, 1—-10%, ..., 19—100%,
20—Pd.01, 21—-Pd.02, ..., 31—Pd.12

bit 15 se ne koristi - upisati 0

0x40be - 0x40c3 parametri segmenta 1 dijagrama 0

0x40fa - 0x40ff parametri segmenta 11 dijagrama 0

0x4100 - 0x4148 parametri segmenata 0 do 11 dijagrama 1

0x4340 - 0x4387 parametri segmenata 0 do 11 dijagrama 9

0x4388
0x438a
0x438c
0x438e
0x4390
0x4392
0x4394
0x4396
0x4398
0x439a
0x439c
0x439e
0x43a0
0x43a2
0x43a4
0x43a6
0x43a8
Ox43aa
0Ox43ac
0Ox43ae
0x43b0
0x43b2
0x43b4
0x43b6
0x43b8
0x43ba
0x43bc
0x43be
0x43c0

0x43c2

0x43c4

0x43c6
0x43c8
0Ox43ca
0x43cc
0x43ce
0x43d0
0x43d2
0x43d4
0x43d6

SP (2 bajta)
Pb (2 bajta)
Intt (2 bajta)
dIFt (2 bajta)
PLr (2 bajta)
CcYy (2 bajta)
tyP1 (2 bajta)
tyP2 (2 bajta)
AL_1 (2 bajta)
AL_2 (2 bajta)
dSP1 (2 bajta)
dSP2 (2 bajta)
HyS1 (2 bajta)
HyS2 (2 bajta)
OPEr (2 bajta)
Sond (2 bajta)
Ert (2 bajta)
Linr (2 bajta)
dP (2 bajta)
tF (2 bajta)
OFSt (2 bajta)
SPLL (2 bajta)
SPHL (2 bajta)
tAU1 (2 bajta)
tAU2 (2 bajta)
tAU3 (2 bajta)
tAU4 (2 bajta)
rezervisano

r2AS (2 bajta)
r3AS (2 bajta)
rdAS (2 bajta)
tyP3 (2 bajta)
dSP3 (2 bajta)
HyS3 (2 bajta)
AL 3 (2 bajta)
Ctrt (2 bajta)
Pb (2 bajta)
Intt (2 bajta)
dIFt (2 bajta)
dspP (2 bajta)

u0.1°Cili1°C zavisno od dP
(za Ctrt=C2P) u 0.1 °C

(za Ctrt=C2P) u sekundama
(za Ctrt=C2P) u sekundama

u %

u sekundama

0—PIdH, 1—-PIdC, 2—Lr 1, 3—Lr 2,...,7—Lr 6
2—-lr 1, 3—-Lr 2,...,7-Lr 6
u %

0—OFF, 1-0n
u0.1°Cili1°C zavisno od dP
u0.1°Cili1°C zavisno od dP
uo0.1°C

u0.1°C

0—P100, 1-FECJ, 2—nICr, 3—PrHS, 4—PrHr, 5—>FECL
u 0.1 °C ili Int=0x8000
u0l19Q

0—OFF, 1-0n

u0.ls

u0.1°C

u0.1°Cilil1°C zavisno od dP
u0.1°Cili1°C zavisno od dP
ums

ums

ums

ums

0—OFF, 1-0n, 2—REG2, 3—End, 4—cbl, 5—cbh2, 6—cb3
7—PAuUS, 8—PorE, 9—run, 10—rEG1, 11-rEG3, 12—r3C3
0—OFF, 1-0n, 2—-REG2, 3—End, 4—cbl, 5—cb2, 6—cb3
7—PAuUS, 8—PorE, 9—run, 10—rEG1, 11-rEG3, 12—r3C3
0—OFF, 1-0n, 2—-REG2, 3—End, 4—cbl, 5—cb2, 6—cb3
7—PAuUS, 8—PorE, 9—run, 10—rEG1, 11—-rEG3, 12—r3C3
0—OFF, 1—-0n

u0.1°Cilil1°C zavisno od dP

u0.1°C

0—OFF, 1—-0n

0—C2P, 1—-C3PC, 2—C3Pb

(za Ctrt=C3PC) u 0.1 °C

(za Ctrt=C3PC) u sekundama

(za Ctrt=C3PC) u sekundama

(za Ctrt=C3PC) u 0.1 °C
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0x43d8 db (2 bajta) (za Ctrt=C3PC) u 0.1 °C

0x43da CYH (2 bajta) u sekundama

0x43dc CYC (2 bajta) u sekundama

0x43de rcG (2 bajta) u0.01

0x43e0 PHH (2 bajta) u %

0x43e2 PHC (2 bajta) u %

0x43e4 ALP (2 bajta) u %

0x43e6 dSP (2 bajta) (za Ctrt=C3Pb) u 0.1 °C
0x43e8 db (2 bajta) (za Ctrt=C3Pb) u 0.1 °C
0x43ea HySH (2 bajta) u°C

0x43ec HySC (2 bajta) u°C

0x43ee ALAC (2 bajta) 0—oFF, 1—»H_on, 2—C_on
0x43f0 HH.01 (2 bajta) u0.1°C

0x43f2 HL.01 (2 bajta) u0.1°C

0x441c HH.12 (2 bajta) u0.1°C

0x441le HL.12 (2 bajta) u0.1°C

0x4420 PH.01 (2 bajta) u %

0x4422 PC.01 (2 bajta) u %

0x444c PH.12 (2 bajta) u %

0x444e PC.12 (2 bajta) u %

0x4450 ProP (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u0.1°C
0x4452 Intt (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u sekundama
0x4454 dIFt (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u sekundama
0x4456 dspP (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u 0.1 °C
0x4458 db (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u 0.1 %
0x445a OCH (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u 0.1 %
0x445c vit (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u sekundama
0x445e vrL (2 bajta) (za Ctrt=CPP) u 0.1 %/minut
0x4460 ALS (2 bajta) (za Ctrt=CPP) 0—CLOS, 1—HOLd, 2—OPEn

15.3. Karakteristike primenjenog MODBUS protokola

PodrZan je samo RTU (binarni) MODBUS protokol.

PodrZane su funkcije:

03h Read holding registers

10h Preset multiple registers

16h Mask write register

06h Preset single register
Uredaj vrsi kontrolu greSaka i Salje odgovarajuci odgovor za MODBUS izuzetke tipa 1, 21i 3.
Ukoliko je uredaj zauzet upisivanjem viSestrukih registara u EEPROM odgovori¢e izuzetkom broj 6.

Tipiéno vreme kasSnjenja od prijema zahteva do poletka slanja odgovora je 7ms. Maksimalno vreme
kaSnjenja je 50ms.

Veli¢ina primopredajnog buffer-a je 256 bajta.
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